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LEV100 ?}t/)c’l/(ee/cl())lygfpufer @ 1. Data setting mode operation 2. General model (Connect to LEV) 2
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FUNCTIONS En g | ish PWR mode : Press and hold B button for 2 seconds , then the battery status of Note: Do not enter the setting mode to change any setting when the low battery icon ~ NAVIGATION < Plan your route in the komoot app

Speed: Current speed
Current speed is always shown on the upper display during riding.
The speed displayed onscreen is up to 99 Km/h or 62 Mile/h.

Clock: Current time
Current time is displayed in 12- or 24-hour format.

TRIP: Trip Distance
Trip distance is the accumulated distance travelled from the last RESET operation.

RT: Riding Time

1. RT is the total riding time from the last RESET operation.
2. When RT is over 100 hours, it'll be automatically reset to zero.

0-99 Km/h (0-62 Mile/h)

12HR (00:00~12:59) or 24HR (00:00~23:59)
0-999.9 Km (0-999.9 Mile)
OH:00M- 99H:59M

® Power Sensor will be displayed.(fig.4)
4'@ ANT+ icon of Cadence & Speed Combo Sensor
’;9 ANT+ icon of Speed Sensor

)B : Bluetooth Turn-by-Turn
« Slow flashing per 2 seconds : Bluetooth pairing is not finished with mobile
« Fast flashing per 0.5 second : Bluetooth pairing is finished, and LEV100 is
waiting for turn-by-turn navigation.
* Bluetooth icon disappear: Stop searching Turn by Turn
Pedal Assist level of LEV (your ebike)

Battery level of LEV (your ebike) (fig.5)
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for CR2032 is shown.

3. If you've paired your LEV100 and the ANT+ LEV device previously, your LEV100 will
proceed in General mode 1 only. (LEV functions only)

Note: You need to turn on your LEV bike before turning on LEV100.

4. If you want to use General mode 2 (non-LEV functions) for your bike, all ANT+
devices must be unpaired in advance. ( Bluetooth pairing will be removed at the
same time.)

You can pair LEV100 with an ANT+ Cadence & Speed combo sensor, power sensor,
or speed sensor. The LEV100 and smartphone will also be paired based on
Bluetooth simultaneously.

« Start the route
* Select the Turn by Turn function of LEV100

* The navigation information is displayed on the device.

« If you leave the route, a recalculation will be done by Komoot. And the

navigation instructions will be adjusted.

LOW BATTERY INDICATION (fig.

Replace with a new CR2032 battery when the battery icon " O "appears.

BATTERY REPLACEMENT (fig.b)

1. Open the battery cap from the rear side of the LEV100 by using a coin.
2. Replace with a new CR2032 battery.

3. Close battery cap by using a coin as well.

5. Un-pairing and Re-pairing (fig.1-2
AVG: Average Speed o 0-99.9 Km/h (0-62.0 Mile/h [ ] : When the battery level of your LEV bike is 10% or less, the icon will blink. 5.1 Fja\boutgun.pairingr;) 9 (fig-1-2) TROUBLESHOOTING
L TTT%/Q\\\//% Ig:;?%?E?c%arr%ral;sépfrgm({ﬁg It;ysﬁ-?riESET operation =D : Light of LEV bike Make sure you unpair LEV100 before you pair your LEVI00 with another ANT+ Problem Possible Reason Solution
2. It will display "0.0" when RT is less than 4 seconds. . © : Backlight of LEV100 device or smartphone. i i :
S 1tis undated about A when RT i 7 " Follow the steps about pairing to unpair all your devices. No display 1.Is the battery low or dead? |1.Replace the CR2032 battery.
o IS updated about one second when R1is over 4 seconds. (3J : Low battery of CR2032 battery 5.2 About Re-pairing B ) ) . 2.Is the battery installation 2.Make sure that the positive pole of the
‘T == Speed Pacer (Comparison with Average Speed) ) : Setting mode Follow the steps about Pairing Settings below to re-pair your device. correct? battery is toward the battery cap.
It will display up arrow while current speed is higher than average speed. Step 1. We recommend that you re-pair any device in the "radio interfer- Current speed not| 1.Is your LEV bike connected? |1.Turn on LEV bike first, then turn on
Othermse, down arrow will be displayed conversely. ] GETTING STARTED ence-free” environment. A displayed or 2.Is the LEV icon available on LEV100.
MAX: Maximum Speed _ 0-99.9 Kmth (0-62.0 Milelh) 1 Operation of Buttons Step 2. Go to "setting mode” to choose "PAIr". wrong displayed | LEV100? 2.Reboot LEV bike.
It displays the highest speed from the last RESET operation. In Data Setting Mode (fig.1) Step 3. STE\(I:ld%necgf the ANT+ devices for pairing. (General mode 1)
) In Data >etting Mode (fig. . Vi - - - —
ODO: Odometer 0-99999 Km (0-99999 Mile) A Button: Press the button to change to the next setting mode. . Current speed not|1.Is the LEV100 in the setting |1.Refer to the setting procedures to finish the
The ODO data will can be cleared by the All Clear operation under General mode2 Press and hold the bunoﬁ for 2 seconds to p?,we, off LEV100. . E\évgggc\;\é%rci?g)&d sensor displayed mode? ) setting. )
onl ( P! )
y. . : . . or wrong 2.Is the wheel circumference  [2.Refer to "Wheel Circumference Measure-
. B Button: Press the button to increase the value of a digit. SPD(Speed sensor) displayed setting correct? ment and Setting" and enter a correct
RANGE: . 0-4095 Km (0-2545 Mile Press and hold the button for 2 seconds to change to the next digit. Step 4. There are up to 30 seconds to auto search the pairing mode. 7 play Imode 2) |3.15 thegsensin distance value 9
Rfange mtt)jllz(:ates how far your e-bike can go based on the remaining battery capacity S Button: Press the button to quit the setting mode. Step 5. When the pairing is successful, “OK” and 4-digit ID code will be shown, ~ |(General mode 2) etweon theamoantand  |3.Rafor to the installation manual and adjust
or your ebike ) (The ID code is from the last 4 digits of the serial number.) ’ f ; ;
& The temperature status of the ebike motor includes CooL/LOW/MID/HI/HOT. In General mode (fig.2) 5.3 Search again for ANT+/ Turn-by-Turn (fig.8) 4 che setrp]so'&'t\‘o_%long? h the dlstancedbet\tnffien malln dfet\'qce and the
RPM: Current Cadence 0-254 RPM A Button: Press the button to power on LEV100. If any device cannot be searched in 1 minute, then you can press and hold 'all)gvsv b:tter 5 sensor have 4 ;eenls;g,ett)rqgcj;szosoeér;t%e ?Nithi?g\:\;sgrrie
The current cadence is displayed as RPM. RPM is the number of pedal revolutions Press and hold the button for 2 seconds to power off LEV100. A+B buttons simultaneously to search ANT+/Turn-by-Turn again. - y: =20 o~ s T
per minute. It's updated per second In Power On mode, press the A button to change the function display. 5.4 LEV error code includes two characters.(fig.11) Irregular display Refer to the "Main device data setting
AVG RPM: Au Cad ' 0-254 RPM Whenever pressing the button, you also turn on the backlight if the 5.5 Power sensor calibration (fig.1-3) and activate the device again.
: Average Cadence . . . D204 RFM backlight mode is ON. And the light lasts for 4 seconds. « Refer to the flowchart for settings. Turn-by-Turnis  [1.Did you open the Komoot app?|1. Open Komoot app.
1 1,;2? Sggﬁge cadence is calculated since the last RESET operation. And it's updated B Button: Press the B button to turn on backlight and it lasts for 4 seconds. Enter Set(tjir;]g Il\éloﬁe ar;)d sele(f:t PWR CAdL. b N not wo)r,king 2.1s your device connected via |2. Connect Komoot app to LEV100 via BLE.
. N Press and hold the B button for 2 seconds for data reset. « Press and hold the B button for 2 seconds to calibrate the power sensor. BLE? 3. Finish the route plan and start navigation.
2 I#:g\éezrgg; ggtctigpce record will be cleared whenever you reset LEV100 or change (TRIP/RT, SPD/CAD:AVG/MAX can be reset.) « If the calibration is successful, CAL and calibrated value will be displayed. 3.Did you finish the route plan
MAX RPM: Maxi y.C d 0-254 RPM Press and hold the B button for 2 seconds to see the battery level « If the calibration fails, CAL and calibrated value will not be shown. (start/end point) on the app?
- Maximum Cadence . 0-204 RPM for Power Sensor. (Power watt display only) 6. Backlight function Black screen Did you expose this device to Put your device in the shade to let it return
L Egzrgt?c))%mum cadence displays the highest cadence reached after the last RESET S Button: Press the button to enter setting mode. If you press the B button, the backlight will last for 4 seconds. direct sunlight for a long time to normal state. The data will not be
2. The maximum cadence will be cleared whenever you reset LEV100 or change the ALL CLEAR : Press and hold A+B buttons simultaneously for 4.5 seconds (to clear If backlight is on, you can press the A or B button to let the backlight keep 4 seconds. i when it was not in use? changeq due‘to black screen.
battery. data of TRIP/RT,SPD/CAD : AVG/MAX, ODO, Time) 7. Power on/(?]ff b Slow display Is the temperature lower than The device will automatically recover when
. y Search ANT+ or Bluetooth in: P A+B butt imult Iv. 7.1 Press the A button to power on LEV100. 0°C (32°F)? temperature rises.
WATTI_' CquerjI:c Power. tion (fig.6-2) (Applicat ith K ¢ APP) 065535 WATT 2 Fi?satr(iime seu:)pr) (ﬁuelo)o again: Fress utions simuitaneously. 7.2 Press and hold the A button for 2 seconds to power off LEV100.
n-by- furn navigation (1g.6- ppiication with 0moo ) ' i i : ini i 8. Connect Komoot for navigation SPECIFICATIONS
: i 'thhOW.S Lhe sltr(?tet ?]ame. If the namg includes more than 3 characters, it Q;‘f{ng‘%tg'(','\’,‘vgtéh;ﬁngosuzr Eg\tfl%bpower on your meter and finish settings and LEV100 can display navigation information of “Komoot” app. So you can use Komoot Wireless Transmission ANT+ / BLE(Bluetooth Low Energy) 2.4GHz
5 3363“_’ ItS rom ”%ht tg_ ? w ‘:;:n ;:hurrenttstpee_ is "0 “tis 30 21 Uni ina * km/h or MPH : app to plan routes and navigate your rides. Dimension (Main device) 65 x 41.4 x 17 mm
9 g it meansthedllstancetothe next turnﬂlng pollnt .'59 8nk1' -1 Unit setting : km/h or To use the komoot navigation, proceed as follows Weight (Main device) 329
3 0% Gm_gans e]‘d!s a?_ce 0 the next turning point is 9.8km. 2.2 Clock setting : 12H or 24H mode ) ) Setup: + Download komoot app from the app store or Google play store. Waterproof IPX7
- (4 - Guidance of direction o ) 2.3 LEV device pairing: If the LEV device is searched, it's paired. + Create account. Battery CR2032
LEV100 display This screen shows Bluetooth pairing is finished, and LEV100 is 2.4 ANT+ sensors pairing: If any ANT+ sensor is searched, it's paired. + Bluetooth pair your smartphone with LEV100.(For Android smartphone) Operating Temperature 0~50°C
pwaiting for turn-by-turn navigation. (fig.6-1) 2.5 Quit setting mode: When all settings are finished, press the S button to quit the * Open Komoot app. ] Storage Temperature -10~60°C
(@5 : ANT+ icon of LEV device setting mode. You don't need to set wheel circumference and ODO after the + In your app profile settings, you can now connect LEV100 with komoot app Battery Life About 7 months (1 hour per day)
@® : ANT+ icon of Power Sensor ANT+ LEV device is paired. under the item “Bluetooth Connect". About 9 months (Backlight off,1 hour per day)
FUNKTIONEN German * Schnelles Blinken alle 0,5 Sekunden: Bluetooth-Kopplung ist abgeschlossen LEV100 nur im Allgemeiner Modus 1 fort. (Nur LEV-Funktionen) * Die Navigationsinformationen werden am Gerat angezeigt.
Geschwindiokeit: Aktuelle Geschwindiakeit 0 bis 99 km/h (0 bis 62 mi/h und LEV100 wartet auf die Navigation. Hinweis: Sie missen lhr LEV-Fahrrad einschalten, bevor Sie LEV100 einschalten. * Wenn Sie die Strecke verlassen, erfolgt eine Neuberechnung durch Komoot. Und
Aktuelle Ggschwindigkeit wird wéhrendgder Fahrt immer im—(—loberen Display angezeigt. Bluetooth-Symbol vgrschwmdet. Stopp der SL..IChe nach Navigation 4. Wenn Sie Den Allgemeiner Modus 2 (Nicht-LEV-Funktion) fur Ihr Fahrrad nutzen die Navigationsanweisungen werden angepasst.
Die angezeigte Geschwindigkeit reicht bis 99 km/h oder 62 mi/h. £ : Pedalunterstutzungsniveau von LEV (lhrem eBike) méchten, miissen vorab alle ANT+-Geréte entkoppelt werden. (Bluetooth-Kopplung ANZEIGE BE| SCHWACHER BATTERIE (Abb.a) . )
= : Batteriestand von LEV (Ihrem eBike) (Abb.5) w?rd gleichzeitig e““eff“-)‘ S Ersetzen sie die CR2032-Batterie durch eine neue, wenn das Batteriesymbol " Q " erscheint.
Uhf’\létljtelljleélgezf\llslrd im 12- oder 24- Stunder% rIlo??n(::\? glr? lezzg? toder 24100:00bis 2359 | Wenn der Batteriestand Ihres LEV-Fahrrads 10 % oder weniger erreicht, blinkt Sie konnen LEV100 mit einem ANT+-Kadenz- und Geschwindigkeitssensor, BALIERIE WECHSELN (Abb.b)
9ezelg ) ) ﬂ : ° 9 ’ Leistungssensor oder Geschwindigkeitssensor koppeln. LEV100 und Smartphone 1. Offnen Sie die Batteriekappe an der Riickseite des LEV100 mit einer Miinze.
Au'sa\fluﬂg. Aui,fflugsentfer(;]ung der | Rick 0 bis 999 ?(k“? 0 b'SEgg9 9 mi das Symbol. werden auch basierend auf Bluetooth gleichzeitig gekoppelt. 2. Wechseln Sie die CR2032-Batterie durch eine neue.
- ;ShUQS_fn ernung ist die gesamte sei der letzten Riicksetzung ZUVUCOiEO%Qteb_ ng;r:f;l;ng- =D : Licht des LEV-Fahrrads 5. Entkoppeln und erneut koppeln (Abb.1-2) 3. SchlieRen Sie die Batteriekappe ebenfalls mit einer Miinze.
. Fahrzel 0n:00m bis 99n:59m CHi 5.1 Uber das Entkoppeln -
1. Die Fahrzeit ist die gesamte Fahrzeit seit der letzten Rucksetzung. @ : Hintergrundbeleuchtung von LEV100 Achten Sie dara’iﬁ LEV100 zu I8sen, bevor Sie LEV100 mit einem anderen PROBLEMLOSUNG
2. Wenn die Fahrzeit 100 Stunden ubersteigt, wird sie automatisch auf Null zurtickgesetzt. @ : Schwacher Stand der CR2032-Batterie ANT+-Gerét oder Smartphone koppeln. Problom Moglicher Grond Losun
Durchschnitt: Durchschnittliche Geschwindigkeit 0 bis 99,9 km/h (0 bis 62,0 mi/h) & : Einstellungsmodus Befolgen Sie die Schritte zur Kopplung, um all Ihre Geréte zu entkoppeln. - - - g - — g -
1. Der Durchschnitt wird aus Ausflug geteilt durch FZ berechnet. 5.2 Uber das erneute Koppeln Keine Anzeige LIst die Battg)ne schwach oder |1.Wechseln Sie die CR2032-Batterie.
Die Durchschnittsdaten sammeln sich seit der letzten Riicksetzung an. ERSTE SCHRITTE Befolgen Sie die nachstehenden Schritte zur Kopplungseinstellungen, bevor Sie verbraucht? - 2.Achten Sie darauf, dass der Pluspol der
2. Sie werden mit ,0,0* angezeigt, wenn FZ weniger als 4 Sekunden betragt. 1. Tastenbedienung Ihr Gerét erneut koppeln. 2.Ist die Batterie richtig installiert?| Batterie zur Batteriekappe zeigt.
3. Sie werden etwa eine Sekunde nach Uberschreiten der 4 Sekunden durch FZ aktualisiert. Im Dateneinstellmodus (Abb.1) Schritt 1. Wir empfehlen lhnen, ein Gerat in einer von Funkstérungen befreiten élggcerllv?/indigkeit L.Ist Ihr LEV-Fahrrad verbunden?(1.Schalten Sie zunéchst das LEV-Fahrrad
4 1. - Geschwindigkeitsgeber (Vergleich mit durchschnittlicher Geschwindigkeit TN Tactms T 1 Irenia . ) o Umgebung erneut zu koppeln. Sout 2.Ist das LEV-Symbol am ein, schalten Sie dann LEV100 ein.
Wern dio Sl GgschW,(nd,g%en héher als die durchschnittliche Gesé’hw,gd,gkeit A -Taste: Zum Umschalten zum nachsten Einstellungsmodus driicken " Schritt 2. Rufen Sie zur Auswahl von ,PAIr* (Koppeln) den ,Einstellungsmodus* auf. ~ [Wird nicht oder LEV100 verfiigbar? 2.Starten Sie das LEV-Fahrrad neu.
ist. wird ein Aufwartsnfeil ancezeiat Halten Sie die Taste zum Abschalten des LEV100 2 Sekunden gedriickt. Schritt 3. Wahlen Sie eines der ANT+-Gerate zur Kopplung. falsch angezeigt
! uhvartSprer angezeigt. : B -Taste: Driicken Sie die Taste zum Erhdhen des Wertes einer Stelle. « LEV-Gerat (Allgemeiner
Andernfalls wird ein Abwartspfeil angezeigt. SIE - 4
MAX: Maximale Geschwindigkei 0 bis 99.9 kmv/h (0 bis 62.0 mifh Halten Sie die Taste zum Umschalten zur nachsten Stelle 2 Sekunden « PRW (Leistungssensor) Modus 1).
Zéigt%)i(é%%shsfesceeg?h\;\%ngigkeit seit der letzten RuCksetlgung arzn S gedriickt. ) * CSC (Kadenz- und Geschwindigkeitssensor) Aktuelle 1.Befindet sich LEV100 im 1.Beachten Sie das Einrichtungsverfahren
) : . . S -Taste: Driicken Sie die Taste zum Beenden des Einstellungsmodus. » SPD (Geschwindigkeitssensor) Geschwindigkeit Einstellmodus? zum AbschlieRen der Einstellung.
Hodometer:: Hodometer ) ) 0 bls_99999 km (0 bis 99999 mi) Im allgemeinen Modus (Abb.2) Schritt 4. Die automatische Suche des Kopplungsmodus dauert bis zu 30 Sekunden. wird nicht oder 2.ist der Radumfang richtig 2.,Radumfang messen und einstellen*
Die Hodomeyer—Daten werden nur durch die Funktion Alles l6schen unter Allgemeiner A—. = ==\ i Schritt 5. Bei erfolgreicher Kopplung werden ,OK* und der 4-stellige ID-Code falsch angezeigt eingestellt? beachten und einen richtigen Wert
Modus 2 geldscht. A -Taste: Driicken Sie die Taste zum Einschalten des LEV100. f N ; - h
g >1e N angezeigt. (Der ID-Code besteht aus den letzten 4 Stellen der (Allgemeiner 3.Ist der Abstand zwischen eingeben.
Reichweite: 0 bis 4095 km (0 bis 2545 mi Halten Sie die Taste zum Abschalten des LEV100 2 Sekunden gedriickt. Seriennummer.) Modus 2 3.Beachten Sie die Installati leit d
R - : ' 0 bis 4095 km (0 bis 2545 mi) Driicken Sie im Betriebsmodus zum Andern der Funktionsanzeige die ; : I odus 2). Hauptgerat und Sensor zu -peachten Sie dié Instatationsanieiung un
Reichweite zeigt an, wie weit Ihr eBike basierend auf der Batterie-Restkapazitat Ihres A-Taste 5.3 Suchen Sie erneut nach ANT+/ Navigation (Abb.8) groR passen Sie die Entfernung zwischen
eBike fahren kann. B ey - . . o Falls ein Gerat innerhalb 1 Minute nicht gefunden werden kann, kénnen Sie die 4 Hat der ANT+-Sensor einen Hauptgerat und Sensor an oder passen
& Der Temperaturstatus des eBike-Motors beinhaltet Kiihl/Gering/Mittel/Hoch/Hei3. Jyann immer Sie die Taste driicken, schalten Sie bel akiiviertem Tasten A + B gleichzeitig gedrlckt halten, um erneut nach ANT+/Navigation zu schwachen Batteriestand? Sie den Winkel des Sensors an.
Hintergrundbeleuchtungsmodus auch die Hintergrundbeleuchtung ein. suchen. 4. Ersetzen Sie die CR2030-Batterie durch eine
U/rr|13|_n. /-I\(ItduTIIIeKKzédenz d als Ulmi ot Ulmin ist die Anzahi d OPblsé2|54 Uclimm D|:3 Beleut_:htung |st 4 Sekunden akfuv. i 5.4 LEV-Fehlercode beinhaltet zwei Zeichen.(Abb.11) neue.
hle akwe eMs’i ?”Zé’\!'f ?5 E_'”d?n%ezﬁlg iisi ”]['” Ist die Anzahl der Fedalumdre- B -Taste: Driicken Sie zum Einschalten der Hintergrundbeleuchtung die B-Taste. 5.5 Leistungssensor kalibrieren (fig.1-3) UnregelmaBige Beachten Sie ,Dateneinstellung am
ungen pro Minute. Sie wird sekun 'C_ ff‘ afisiert. . . Sie bleibt 4 Sekunden eingeschaltet.  Beachten Sie das Flie3diagramm fur Einstellungen. Anzeige Hauptgerat* Und aktivieren Sie das Gert
Durchschnittliche U/min: Durchschnittliche Kadenz 0 bis 254 U/min Halten Sie zur Datenriicksetzung die Taste B 2 Sekunden gedriickt. Rufen Sie den Einstellungsmodus auf und wahlen Sie Leistung Kal. erneut
1. Dleddurihs%rr_nﬁtlltl:(fge Ilﬁa_detnz wird seit der letzten Riicksetzung berechnet. Und sie (Ausflug/FZ, Geschwindigkeit/Kadenz: Durchschnitt/Max. kdnnen « Halten Sie die B-Taste zum Kalibrieren des Leistungssensors 2 Sekunden Navigati L Haben Sie die K A 1 Offnen.Sie Thre App Komoot
wird sekundlich aktualisiert. o . . . . Zur[]ckgesetzt Werden_) gedruckt avigation .Haben Sie die Komoot-App . - A o . R
2. Die Aufzeichnung der durchschnittlichen Kadenz wird geldscht, kann immer Sie Halten Sie zur Anzeige des Batteriestands des Leistungssensors die Taste + Bei erfolgreicher Kalibrierung werden Kal. und der Kalibrierungswert angezeigt. ~ |funktioniert nicht | gedffnet? 2. Verbinden Sie die Komoot-App via BLE
LEV100 zurticksetzen oder die CR2032-Batterie wechseln. B 2 Sekunden gedriickt. (Nur Wattzahl erscheint am Display) * Bei fehlgeschlagener Kalibrierung werden Kal. und der Kalibrierungswert nicht 2.Ist Ikl;r Gdera; uber BLE 3 gé%lﬂeEr\s/elr?%m den Streckenplan ab und
- ; ) . o o ; t. verbunden? : 1 Sl€ SUe
’\fals(iéLr:ig:rr%'all\gaé;nagle(z?e?indzie héchste Kadenz nach der letzten R[]ck(s)ebtlzsuzn54 uimin S -Taste: Drlicken Sie die Taste zum Aufrufen des Einstellungsmodus. ingezelg 3.Haben Sie den Streckenplan | starten Sie die Navigation.
2. Die maximale Kadenz wirg geldscht, kann immer Sie LEV100 zuriicksetzen o%ér die Alles loschen: Halten Sie die Tasten A + B gleichzeitig 4,5 Sekunden gedriickt & HmterglrunFjbeIeuchtun_g - (Start-/Endpunkt) in der App
Batterie wechseln. ' (dadurch werden Daten bei Ausflug/FZ, Geschwindigkeit/Kadenz: \\//Vvenn 3{6 tiﬂ_e B-Tastedgrtllckeﬂ, leuchtet dlehHIlntergruc_dbeleugtung al SehkLIJDnQelr: auf. abgeschlossen?
Wattzahl Aktuelle Leistung 0 bis 65535 Watt Durchschnitt/Max., Hodometer, Zeit geléscht). de?r}{]— olger gf%%{gz S%I?thr?dé%ngir?é%%%?m%lt%tt?;slzssténonnen 1€ sie durch Drucken Schwarzer Haben Sie dieses Gerat lange | Bewahren Sie Ihr Gerat im Schatten auf,
: avigation (Abb. 6-2) (Anwendung mit Komoot-App) Erneut nach ANT+ oder Bluetooth suchen: Driicken Sie gleichzeitig die Tasten A + B. Ny hal : Bildschirm Zeit direktem Sonnenlicht bis es in seinen normalen Zustand
1. %1: Zeigt den StraRennamen. Wenn der Name mehr als 3 Zeichen umfasst, scrollt 2+ Erstmalige Einrichtung (Abb.1) ) . ' B E7I gIDAl'Ecs:Egn giteerz]um Einschalten des LEV100 die A-Taste ausgesetzt, wahrend es nicht ég;uggﬁafg:ig:eBﬁg;iﬂiyﬁsrdneigh?ufggﬁr&%n
’ ; ; digkeit O 5 ’ Schalten Sie nach Einlegen der CR2032-Batterie lhr Messgerat ein und schlieBen : h f . i benutzt wurde? 9 :
er von rechts nach links, wenn die aktuelle Geschwindigkeit ,0* betragt. et i 7.2 Halten Sie zum Abschalten des LEV100 die A-Taste 2 Sekunden gedriickt. rpvn P . :
2. 30n : Bedeutet, dass die Entfernung bis zum néchsten Richtungswechsel 30 m betragt. Sie Einstellungen und Kopplung zur Einrichtung Ihres LEV100 ab. 8 K ; Navigati bind Langsame Betragt die Temperatur Das Gerat wird automatisch wiederherg-
9.8 : Bedeutet, dass die Entfernung bis zum nachsten Richtungswechsel 9,8km betragt. 2.1 Einheit einstellen: km/h oder mi/h -Homoot zur Navigation verbincen Anzeige weniger als 0 °C? estellt, wenn die Temperatur ansteigt.

3. : Richtungsweisung

LEV100-Anzeige Dieser Bildschirm zeigt an, dass die Bluetooth-Kopplung
abgeschlossen ist, und LEV100 wartet auf die Navigation. (Abb. 6-1)

: ANT+-Symbol des LEV-Geréates

é‘ : ANT+-Symbol des Leistungssensors
Leistungsmodus : Halten Sie die B-Taste 2 Sekunden gedriickt, anschlieBend
wird der Batteriestand des Leistungssensors angezeigt. (Abb.4)

S : ANT+-Symbol von Kadenz- und Geschwindigkeitssensor
& : ANT+-Symbol des Geschwindigkeitssensors
)B: Bluetooth-Navigation

abgeschlossen

» Langsames Blinken alle 2 Sekunden: Bluetooth-Kopplung mit Mobilgeréat ist nicht

2.2 Uhr einstellen: 12-Stunden- oder 24-Stunden-Modus

2.3 LEV-Geratekopplung: Wenn das LEV-Gerét gesucht wird, ist es gekoppelt.

2.4 ANT+-Sensoren koppeln: Wenn ein ANT+-Sensor gesucht wird, ist er
gekoppelt.

2.5 Einstellungsmodus beenden: Wenn alle Einstellungen abgeschlossen sind,
driicken Sie zum Beenden des Einstellungsmodus die S-Taste. Sie mussen
Reifenumfang und Hodometer nach Kopplung des ANT+-LEV-Gerates nicht
einstellen.

Hinweis: Rufen Sie den Einstellungsmodus nicht auf, um eine Einstellung bei
geringen Batteriestand (Symbol des CR2032-Batteriestands wird
angezeigt) zu andern.

3. Wenn Sie Ihr LEV100 und das ANT+-LEV-Gerét zuvor gekoppelt haben, fahrt Thr

LEV100 kann Navigationsinformationen der Komoot-App anzeigen. Folglich kdnnen
Sie mit der Komoot-App Strecken planen und lhre Fahrten navigieren.
Gehen Sie zur Nutzung der Komoot-Navigation wie folgt vor
Einrichtung : « Laden Sie die Komoot-App aus dem App Store oder von Google Play
herunter
« Erstellen Sie ein Konto.
» Koppeln Sie Ihr Smartphone per Bluetooth mit LEV100
bei Android-Smartphone).
ffnen Sie Ihre App Komoot.
« In Ihren App-Profileinstellungen kénnen Sie nun LEV100 mit der
Komoot-App unter der Option ,Bluetooth-Verbindung“ verbinden.
Navigation « Planen Sie Ihre Strecke in der Komoot-App
« Starten Sie die Route
» Wahlen Sie die Navigationsfunktion von LEV100

TECHNISCHE DATEN

Drahtlosiibertragung
Abmessungen (Hauptgerat)
Gewicht (Hauptgerat)

Wasserdicht
Akku

Betriebstemperatur
Lagerungstemperatur

Batterielaufzeit

32g

IPX7
CR2032

0 bis 50 °C
-10 bis 60°C

Etwa 7 Monate (1 Stunde pro Tag)
Etwa 9 Monate (Hintergrundbeleuchtung aus, 1 Stunde pro Tag)

ANT+ / BLE (Bluetooth Low Energy) 2,4 GHz
65x41.4x 17 mm

FUNZIONI

Velocita: Velocita attuale
La velocita attuale € sempre visualizzata sul display superiore durante il percorso.
La velocita visualizzata sullo schermo € fino a 99 Km/h o 62 miglia/h.

Orologio: Ora attuale
L'ora attuale viene visualizzata in formato 12 o 24 ore.

PERCORSO: Distanza percorsa

Italian
0-99 Km/h (0-62 miglia/h)

12 HR (00:00~12:59) 0 24 HR (00:00~23:59
0-999.9 Km (0-999.9 Mile

La distanza percorsa e la distanza accumulata percorsa dall'ultima operazione di RESET.

RT: Tempo percorso . . .
1. RT e Il tempo percorso totale per I'ultima operazione di RESET.
2. Quando RT é superiore a 100 ore, viene automaticamente ripristinato a zero.

MEDIA: Velocita media

1. MEDIA viene calcolato da PERCORSO diviso RT.
| dati di MEDIA vengono accumulati dall'ultima operazione di RESET.

2. Viene visualizzato "0,0" quando RT é inferiore a 4 secondi.

3. Viene aggiornato circa un secondo quando RT & superiore a 4 secondi.

- Indicatore velocita (confronto con velocita media)

Viene visualizzata la freccia su mentre la velocita attuale € superiore alla velocita
media.

Altrimenti, la freccia verso il basso viene visualizzata al contrario.

MAX: Velocita massima
Viene visualizzata la velocita massima dall’'ultima operazione di RESET.

ODO: Contachilometri
| dati di ODO vengono cancellati dall'operazione All Clear (Cancella tutto) solo in
Modalita generale 2.

AUTONOMIA:

0-99.9 Km/h (0-62.0 miglia’h

OH:00M- 99H:59M

0-99.9 Km/h (0-62.0 miglia/h

0-99999 Km/h (0-99999 miglia)

0-4095 Km (0-2545 miglia)

Autonomia indica quanto lontano pud arrivare la e-bike in base alla capacita residua

della batteria.
: Lo stato della temperatura del motore della e-bike include FREDDO/BASSO/
MEDIO/ALTO/CALDO.
RPM: Cadenza attuale
La cadenza attuale viene visualizzata in RPM. RPM ¢ il numero di rotazioni del
pedale al minuto. Viene aggiornato al secondo.
RPM MEDIA: Cadenza media
1. La cadenza media viene calcolata dall'ultima operazione di RESET. Inoltre, viene
aggiornata al secondo.
2. La registrazione della cadenza media viene cancellata ogni volta che si ripristina
LEV100 o si cambia la batteria CR2032.

RPM MAX: Cadenza massima

1. La cadenza massima mostra la cadenza piu alta raggiunta dopo I'ultima operazione

RESET.

0-254 RPM

0-254 RPM

0-254 RPM

di

2. La cadenza massima viene cancellata ogni volta che si ripristina LEV100 o si cambia

la batteria.

WATT: Potenza attuale
Navigazione turn-by-turn (fig. 6-2) (applicazione con APP Komoot)
Mostra il nome della strada. Se il nome include piu di 3 caratteri, scorre da
destra a sinistra quando la velocita attuale e "0".
2. 30m : Significa che la distanza dal prossimo punto di svolta & di 30 m.

9.8 : Significa che la distanza dal prossimo punto di svolta & di 9,8km.
3. : Guida di direzione

0-65535 WATT

Display LEV100 Questa schermata mostra che l'associazione Bluetooth & terminata e

LEV100 ¢ in attesa della navigazione turn-by-turn. (fig.6-1)
=73 : Icona ANT+ del dispositivo LEV

é‘ : lcona ANT+ del sensore di potenza

to lo stato della batteria del sensore di potenza. (fig.4)

Modalita PWR : Tenere premuto il tasto B per 2 secondi, quindi viene visualizza-

‘58: Icona ANT+ del sensore combinato di cadenza e velocita

S : Icona ANT+ del sensore di velocita

: Turn-by-turn Bluetooth
« Lampeggio lento per 2 secondi: L'associazione Bluetooth non & terminata con il
dispositivo mobile
« Lampeggio rapido per 0,5 secondi: L'associazione Bluetooth & terminata e
LEV100 e in attesa della navigazione turn-by-turn.
« L’icona Bluetooth scompare: Arrestare la ricerca turn-by-turn

¢
>

1 Livello pedale assistito di LEV (e-bike)
[;] : Livello batteria di LEV (e-bike) (fig.5)
[]: Quando il livello batteria della bici LEV & del 10% o inferiore, I'icona lampeggia.
=P : Luci della bici LEV
® : Retroilluminazione di LEV100
(J) : Batteria CR2032 quasi esaurita
{3 : Setting mode (Modalita di impostazione)
AVVIO

1. Funzionamento dei tasti
In Modalita di impostazione dati (fig.1)
Tasto A: Premere il tasto per passare alla modalita di impostazione successiva.
Tenere premuto Il tasto per 2 secondi per spegnere LEV100.
Tasto B: Premere il tasto per aumentare il valore di una cifra.
Tenere premuto Il tasto per 2 secondi per passare alla cifra successiva.
Tasto S: Premere il tasto per uscire da Setting mode (Modalita di impostazione).

In Modalita generale (fig.2)
Tasto A: Premere il tasto per accendere LEV100.
Tenere premuto Il tasto per 2 secondi per spegnere LEV100.
In Modalita di accensione, premere il tasto A per cambiare il display funzione.
Ogni volta che si preme il tasto, si attiva anche la retroilluminazione se la
modalita di retroilluminazione € attiva. Inoltre, la luce dura 4 secondi.
Tasto B: Premere il tasto B per accendere la retroilluminazione, che dura 4 secondi.
Tenere premuto il tasto B per 2 secondi per il ripristino dei dati.
(PERCORSO/RT, VEL./CAD: MEDIA/MAX possono essere ripristinati.)
Tenere premuto il tasto B per 2 secondi per vedere il livello di batteria del
sensore di potenza. (Solo display di potenza in watt)
Tasto S: Premere il tasto per accedere a Setting mode (Modalita di impostazione).
CANCELLA TUTTO: Tenere premuti contemporaneamente i tasti A+B per 4,5
secondi (per cancellare i dati di PERCORSO/RT, VEL./CAD:
MEDIA/MAX, ODO, Ora)
Cercare di nuovo ANT+ o0 Bluetooth: Premere contemporaneamente i tasti A+B.
. Prima configurazione (fig.1)
Dopo aver installato la batteria CR2032, accendere lo strumento e terminare le
impostazioni e I'associazione di seguito per configurare LEV100.
2.1 Impostazione unita: km/h o MPH
2.2 Impostazione orologio: modalita 12 H 0 24 H
2.3 Associazione del dispositivo LEV: Se si cerca il dispositivo LEV, viene
associato.
Associazione sensori ANT+: Se si cerca il sensore ANT+, viene associato.
Uscire da Setting mode (Modalita di impostazione): Al termine di tutte le
impostazioni, premere il tasto S per uscire da Setting mode (Modalita di
impostazione). Non & necessario impostare la circonferenza della ruota e ODO
dopo l'associazione del dispositivo LEV ANT+.
Nota: Non accedere a Setting mode (Modalita di impostazione) per modificare
qualsiasi impostazione quando viene visualizzata I'icona di batteria CR2032
quasi esaurita.
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3. Se si e precedentemente associato LEV100 e il dispositivo LEV ANT+, LEV100
procedera solo in Modalita generale 1. (Solo funzioni LEV)
Nota: E necessario accendere la bici LEV prima di accendere LEV100.

Se si desidera utilizzare Modalita generale 2 (funzioni non LEV) per la bici, si deve
prima annullare I'associazione di tutti i dispositivi ANT+. (Allo stesso tempo viene
rimossa I'associazione Bluetooth.)

E possibile associare LEV100 a un sensore combinato di cadenza e velocita ANT+,
un sensore di potenza o un sensore di velocita. Allo stesso tempo vengono associati
anche LEV100 e lo smartphone in base al Bluetooth.

5. Annullamento dell'associazione e nuova associazione (fig.1-2)
5.1 Annullamento dell'associazione
Assicurarsi di annullare I'associazione di LEV100 prima di associare LEV100 ad
un altro dispositivo ANT+ o smartphone.
Seguire le procedure di annullamento dell'associazione di tutti i dispositivi.

4.

5.2 Nuova associazione
Seguire le procedure sulle impostazioni di associazione di seguito per eseguire
una nuova associazione del dispositivo.
Fase 1. Si consiglia di eseguire una nuova associazione di qualsiasi dispositivo
in un ambiente "privo di interferenze radio”.
Fase 2. Andare in "Modalita di impostazione" per scegliere "PAIr" (Associa).
Fase 3. Selezionare uno dei dispositivi ANT+ per |'associazione.
* Dispositivo LEV
* PWR (sensore di potenza)
» CSC (sensore di cadenza e velocita)
* SPD (sensore di velocita)
Fase 4. Sono disponibili fino a 30 secondi per la ricerca automatica della
modalita di associazione.
Fase 5. Una volta effettuata I'associazione, vengono visualizzati "OK" e il codice
ID a 4 cifre. (Il codice ID e delle ultime 4 cifre del numero di serie.)
5.3 Cercare di nuovo ANT+/Turn-by-turn (fig.8)
Se non é possibile cercare alcun dispositivo in 1 minuto, & possibile tenere
premuti contemporaneamente i tasti A+B per cercare di nuovo ANT+/Turn-by-turn.
5.4 |l codice di errore LEV include due caratteri. (fig.11)
5.5 Calibrazione del sensore di potenza (fig.1-3)

« Fare riferimento al diagramma di flusso per le impostazioni.
Accedere a Setting mode (Modalita di impostazione) e selezionare PWR CAL.
 Tenere premuto il tasto B per 2 secondi per calibrare il sensore di potenza.
« In caso di corretta calibrazione, vengono visualizzati CAL e il valore calibrato.
* In caso di errore di calibrazione, non vengono visualizzati CAL e il valore calibrato.

. Funzione di retroilluminazione
Se si preme il tasto B, la retroilluminazione dura 4 secondi.
Se la retroilluminazione é attiva, & possibile premere il tasto A o B per lasciare che la
retroilluminazione rimanga per 4 secondi.

7. Accensione/spegnimento
7.1 Premere il tasto A per accendere LEV100.
7.2 Tenere premuto il tasto A per 2 secondi per spegnere LEV100.

. Connessione a Komoot per la navigazione
LEV100 puo visualizzare le informazioni di navigazione dell'app "Komoot". Quindi, &
possibile utilizzare I'app Komoot per pianificare percorsi e navigare tra i percorsi.
Per utilizzare la navigazione Komoot, procedere come segue
Impostazione: * Scaricare I'app Komoot dall'app store o da Google Play Store.
« Creare un account.
« Eseguire I'associazione Bluetooth dello smartphone a LEV100
(per smartphone Android)
« Aprire |'app Komoot.
 Nelle impostazioni del profilo dell'app, ora & possibile connettere
LEV100 all'app Komoot sotto la voce "Connessione Bluetooth".
NAVIGAZIONE -« Pianificare il percorso nell'app Komoot
« Avviare Il percorso
« Selezionare la funzione turn-by-turn di LEV100

(<2

<]

« Sul dispositivo vengono visualizzate le informazioni relative alla navigazione.
« Se si esce dal percorso, Komoot esegue un ricalcolo. Inoltre, le istruzioni di
navigazione vengono modificate.
INDICAZIONE DI BATTERIA QUASI ESAURITA (fig.a)
Sostituirla con una batteria CR2032 nuova quando viene visualizzata I'icona della batteria

"
SOSTITUZIONE DELLA BATTERIA (fig.b)
1. Aprire il coperchio della batteria dal lato posteriore di LEV100 utilizzando una moneta.
2. Sostituirla con una batteria CR2032 nuova.
3. Chiudere anche il tappo della batteria utilizzando una moneta.

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Problema

Motivo possibile

Soluzione

Nessuna
visualizzazione

1.La batteria & quasi esaurita o
scarica?

2.Linserimento della batteria
della batteria € corretto?

1.Sostituire la batteria CR2032.
2.Assicurarsi che il polo positivo della batteria
sia rivolto verso il cappuccio della batteria.

Velocita attuale
non visualizzata o
visualizzata in modo
errato (Modalita
generale 1)

1.La bici LEV é collegata?
2.l'icona LEV e disponibile su
LEV100?

1.Accendere prima la bici LEV, quindi
attivare LEV100.
2.Riavviare la bici LEV.

Velocita attuale
non visualizzata o
visualizzata in
modo errato
(Modalita
generale 2)

1.LEV100 e in Setting mode
(Modalita di impostazione)?

2.L'impostazione della
circonferenza delle ruote e
corretta?

3.La distanza di rilevamento tra
l'unita principale e il sensore
e troppo lunga?

4.1l sensore ANT+ ha una
batteria quasi esaurita?

1.Fare riferimento alle procedure di impostazione
per completare I'impostazione.

2.Consultare "Misurazione e impostazione
della circonferenza delle ruote" e inserire
un valore corretto.

3.Fare riferimento al manuale di installazione
e regolare la distanza tra il dispositivo
principale e il sensore o regolare I'angolo

del sensore.

4.Sostituire la batteria CR2030 con una nuova.

Visualizzazione
irregolare

Fare riferimento a "Impostazione dei dati
del dispositivo principale" e attivare
nuovamente il dispositivo.

Turn-by-turn non
funziona

1.Si é aperta I'app Komoot?

2.1l tuo dispositivo & connesso
tramite BLE?

3.Si é terminato il percorso
(punto di partenza/arrivo)
sull'app?

2.
tramite BLE.

Aprire I'app Komoot.
Connettere I'app Komoot a LEV100

. Terminare il piano del percorso e avviare
la navigazione.

Schermo nero

Si e esposto questo dispositivo
alla luce solare diretta per
molto tempo quando non era
in uso?

Collocare il dispositivo all'ombra per farlo
tornare allo stato normale. | dati non
vengono modificati a causa dello schermo

nero.

Visualizzazione

lenta

La temperatura € inferiore a

0°C (32°F)?

Il dispositivo si ripristina automaticamente
quando la temperatura aumenta.

SPECIFICHE

Trasmissione wireless
Dimensioni (dispositivo principale)
Peso (dispositivo principale)

Impermeabile
Batteria

Temperatura di funzionamento
Temperatura di conservazione
Durata della batteria

32¢g

IPX7
CR2032
0~50°C
-10~60°C

Circa 7 mesi (1 ora al giorno)

ANT+/BLE (Bluetooth Low Energy) 2,4 GHz
65x41.4x 17 mm

Circa 9 mesi (retroilluminazione spenta, 1 ora al giorno)
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FONCTIONS Fl"en Ch )[g: Bluetooth virage par virage la circonférence des roues et 'ODO aprés I'apparaige de I'appareil ANT+ LEV. * Ouvrez 'application Komoot.

Vitesse: Vitesse actuelle ) )
La vitesse actuelle est toujours affichée sur I'écran supérieur pendant la conduite.

0-99 Km/h (0-62 Mile/h

« Clignotement lent toutes les 2 secondes : L'appairage Bluetooth n’est pas
terminé avec le mobile
« Clignotement rapide toutes les 0,5 seconde : L’appairage Bluetooth est

Remarque: N’entrez pas dans le mode de réglage pour modifier un réglage lorsque
l'icéne de pile CR2032 faible est affichée.

« Dans les parametres du profil de I'application, vous pouvez maintenant connecter le

LEV100 a I'application Komoot dans la

section « Connexion Bluetooth ».

i iché = i i ot econde . . 3. Si vous avez déja appairé votre LEV100 et 'appareil ANT+ LEV auparavant, votre NAVIGATION - Planifiez votre itinéraire dans I'application Komoot.
Lla vnes'je affichée s"ur Fécran peut attemdrelga;e(m/h ou 1622 MlIE/h2'4HR ) It_ermlneéft lf LtEhVéL_OO attvnetndAIaAr:aéwglatlon r;/lra%e parvirage. LEV100 procédjera 2?1 mode Général 1 uniqugrgent. (fonctions LEVpuniquement) + Commencez l'itinéraire.
: (00:00~12:59) (00:00~23:59) oL : . ) ) « Sélecti i i i .
Hor’oge eure actuelle 00:00~12:59) ou 00:00~23:59 . icone ug 00 |spar,a| rrét de la recl ercl e virage par virage Remarque: Vous devez allumer votre vélo LEV avant d'allumer le LEV100. Sélectionnez la fonction Virage par virage du LEV%OO )
L'heure actuelle est affichée au format 12 ou 24 heures. ) ' . ) ) - : + Les informations de navigation sont affichées sur I'appareil.
_éj. Niveau d'assistance de pédale de LEV (votre e-bike) A 4 € ¢ > de na !
D ; 4. Si vous souhaitez utiliser le mode Général 2 (fonctions non-LEV) pour votre vélo, .S ttez I'it Icul ffect Ki t. Et |
VOYAGE: Distance parcourue . ) . 0-999.9 Km (0-999,9 Mile) =) : Niveau de la batterie du LEV (votre e-bike) (fig.5) tous les appareils ANT+ doivent étre désappairés a I'avance. (L'appairage Bluetooth 2! vous quittez | Iineraire, Un nouveau caicul sera efiectue par tomoot. ELies
La distance parcourue est la distance cumulée depuis la derniére opération REINITIALISATION. B ) ' A o o p PP A PP - (Lappairag instructions de navigation seront ajustées.
RT: Durée dtilisation OH:00M- 99H:59M []:Lorsque le niveau de la batterie de votre vélo LEV est inférieur ou égal & 10%, sera efface en meme t:emps). g ) INDICATEUR DE PILE FAIBLE (fig.a)
1. RT est la durée totale de voyage depuis la derniére opération REINITIALISATION. I'icdne commence a clignoter. \clglﬁn%%U\ﬁzcaa%eggfEIeepLul?s\{s;%%S\éicu%nc%%%ﬁF(QNV-Ii—t;s%Z eLgcng\‘/\ll(l)tgsesﬁe Remplacez par une pile CR2032 neuve lorsque I'icone de pile " (J  s'affiche.
2. Lorsque RT atteint 100 heures, elle est automatiquement remise a zéro. =p : Lumiére du vélo LEV smanphéne seront également appairés simultanément via Bluetooth. REMPLACEMENT DE LA PILE (fig.b) -~ )
MOY:: Vitesse moyenne 0-99.9 Km/h (0-62,0 Mile/h) ®  Rétro-éclai 1. Ouvrez le couvercle de la pile par I'arriere du LEV100 en utilisant une piéce.
1. MOY est calculé avec VOYAGE divisé par RT. = Rgtro eclglrage du LEVlOO > ?elsipgﬁ)"ggg%ﬁtdrgsgggg'ggee (fig.1-2) 2. Remplacez la pile CR2032 par une neuve. .
Les données MOY sont cumulées depuis la derniére opération REINITIALISATION. (4 - Niveau faible de la pile CR2032 Veuillez désappairer votre LEV100 avant de I'apparaier avec un autre appareil 3. Fermez le couvercle de la pile en utilisant une piece.
2."0.0" s'affiche lorsque RT est inférieur & 4 secondes. & : Mode de réglage ANT+ ou un smartphone. IDE DE DEPANNAGE
3. Il est mis & jour environ une seconde lorsque le temps de voyage est supérieur a 4 secondes. Suivez les étapes t'j)e Fappairage pour désappairer tous vos appareils. GU G
-1 . . .
T =lr: Mesureur de vitesse (Comparaison avec la vitesse moyenne) B _ PRISE EN MAIN 5.2 A propos du ré-appairage Probléme Raison possible Solution
:Le:lfif;gggeug%)fllgﬁﬂg pointant vers le haut lorsque la vitesse actuelle est supérieure a 1. E%nncqggg?qggﬁageogé%ndsonnées (fig.) Sut|vez les et_allpes ci-dessous sur les Réglages d’appairage pour ré-appairer Pas d'affichage  |1.La batterie est-elle faible ou vide ? |1.Remplacez la pile CR2032.
- ) - L : votre appareil. , . . 2.La pile est-elle correctement [2.Vérifiez que le pdle positif de la batterie
Sinon, une fléche pointant vers le bas est affichée. ) Button A: Appuyez sur le bouton pour passer au mode de réglage suivant. Etape 1. Nous vous recommandons de ré-appairer les appareils dans un installée ? fait face au couvercle de la batterie.
MAX: Vitesse maximum o ) . . 0-99.9 Km/h (0-62.0 Mile/h Appuyez sur le bouton et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes pour environnement « sans interférences radio ». Vitesse actuelle |1.Votre vélo LEV est-il 1.Allumez d'abord le vélo LEV, puis allumez
Cela affiche la vitesse la plus élevée depuis la derniere opération REINITIALISATION. éteindre le LEV100. Etape 2. Allez dans « Mode Réglage » pour choisir « PAIr » (Appairage). non affichée ou connecté ? le LEV100. ’
ODO: Odométre 0-99999 Km (0-99999 Mile) Button B: Appuyez sur le bouton pour augmenter la valeur d’un chiffre. Etape 3. .SAeIectloTrlielzzzvl un des appareils ANT+ pour 'appairer. mal affichée 2.Licone LEV est-elle affichée |2.Redémarrez le vélo LEV.
Les données ODO sont effacées par I'opération Tout effacer en mode Général 2 Appuyez sur le bouton et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes pour : Pﬁqgr?éapteur de puissance) (Mode Général 1) | sur le LEV100 ?
uniquement. passer au chiffre suivant. . ’ Vitesse actuelle  [1.Le LEV100 est-il en mode 1.Reportez-vous aux procédures de réglage
PLAGE: 0-4095 Km (0-2545 Mile) Button S: Appuyez sur le bouton pour quitter le mode de réglage. . ggg ((gaa%té%rrcé% f,i%igg? et de vitesse) nor; a;ff_icﬁv[ée ou Réglage ? pourlterminer le réglage. del
La plage indique jusqu’ou votre e-bike peut aller en fonction de la puissance restante Ané i mal affichée 2.Le réglage de la circonférence |2.Voir la section « Mesure de la
danps Ig batte?ie dJe v%tre e-bike. P P %mfgﬁe bouton pour allumer le LEV100 Etape 4. Is_gsrggg%cgse automatique du mode d'appairage peut prendre jusqu'a (Mode Général 2) | de la roue est-il correct ? circonférence de la roue et réglages » et
‘lLa ter’r;pérature du moteur de I'e-bike contient également FROID/FAIBLE/MOY/ Appuyez sur le bouton et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes pour Etape 5. thfrfsque I’afafppr?iraig?Lest tgrm(;ng, «t'?K > etle {:ode ?_’tidgr:jtificitictj)n a4 3";?5},%2%% %?iggtpe;lgoeq e s ggﬁ;gﬁé‘gﬁggf& (r:r?erirr:fglaﬂ’installation ot
FORT/CHAUD. éteindre le LEV100. chiffres s’affichent. (Le code d'identification est constitué des 4 derniers o ) : Hation
< . f A 4 capteur est-elle trop longue ? | ajustez la distance entre I'apparei principal
TPM: Cadence actuelle 0-254 RPM En mode Allumé, appuyez sur le bouton A pour changer l'affichage des chiffres du numéro de série). ) . 4.Lap ile du cay teur/gNT+g et le capteur, ou ajustez I'angle du capteur)
La cadence actuelle est affichée en TPM. TPM est le nombre de tours de pédale par fonctions. 5.3 Recherchez a nouveau ANT+/ Virage par virage (fig.8) estﬂ.e"e faibﬁ)e 2 4.Rem |a£’ez 1a pile éRZOSO a? une neuee
minute. Cette valeur est mise & jour toutes les secondes. Chaque fois que vous appuyez sur le bouton, cela allume également le Si aucun appareil n'est détecté apres 1 minute, vous pouvez alors appuyer . d -Remp pre LR2930 p °.
rétro-éclairage si le mode rétro-éclairage est activé. Et 'éclairage dure 4 simultanément sur les boutons A+B et les maintenir enfoncés pour rechercher a  |Affichage Reportez-vous a « Réglage des données
TPM MOY: Cadence moyenne 0-254 RPM secondes nouveau ANT+/Virage par virage irrégulier de I'appareil principal » et réactivez I'appareil.
1. La cadence moyenne ést calculée depuis la derniére opération REINITIALISATION. : e ) 5.4 Le code d LEV dd e fig.11 ; ; anolicati aoplicati
0 i d Button B: Appuyez sur le bouton B pour allumer le rétro-éclairage, il dure 4 secondes. -4 Le code derreur comprend deux caracteres.(fig.11) Virage par virage |1.Avez-vous ouvert I'application [1. Ouvrez 'application Komoot.
Et cette valeur est mise a jour toutes les secondes. ) ; 5.5 Calibrage du capteur de puissance (fig.1-3) K > >c tez Fapplication K t
2. La valeur de la cadence moyenne est effacée lorsque vous réinitialisez le LEV100 ou Appuyez sur le bouton B et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes . 9 pe p 9.2 ne fonctionne pas | Komoot? = . |4 “ennectez fappiication Komoot au
?je %gﬂs changez la pile 0%2032 a pour réinitialiser les données. * Reportez-vous a 'organigramme pour les réglages. 2.Votre appareil est-il connecté | LEV100 via BLE.
d gez = Pl ' (VOYAGE/RT, SPD/CAD : MOY/MAX peuvent étre réinitialisé) Entrez dans le mode Réglage et sélectionnez PWR CAL. via BLE 2 3. Finissez le planning de ltinéraire et
TPM MAX: Cadence maximum 0-254 RPM . t mai | ; . * Appuyez sur le bouton B et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes pour 3.Avez-vous fini le planning de commencez la navigation.
b 4 Aok ; i S Appuyez sur le bouton B et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes ’ f \WEZ-VO | le planning de 9
1. La cadence maximale affiche la cadence la plus élevée depuis la derniére opération f ; ; ; : calibrer le capteur de puissance. I'itinéraire (point de départ/fin)
REINITIALISATION pour voir le niveau de la pile du capteur de puissance. (Affichage de la Sile calibrage est réussi, CAL et la valeur calibrée s'affichent sur I I'cgt'on ; p
N . PO i i ° , - ur I’ ication 7
2. La valeur de la maximale moyenne est effacée lorsque vous réinitialisez le LEV100 Bution S Emssance enI wgttstunlquemen:) de de réal * Si le calibrage échoue, CAL et la valeur calibrée ne s’affichent pas. Ecran noir Avez VZZS exposé cet appareil| Mettez votre appare” & Fombre pour le
i utton S: uyez sur le bouton pour entrer en mode de réglage. . ) L -
ou que vous changez la pile. ppuye: ton pour glag 6. Fonction de rétro-éclairage _ a la lumiére directe du soleil laisser revenir a I'état normal. Les données|
WATT: Puissance actuelle 0-65535 WATT EFFACER TOUT : Appuyez simultanément sur les boutons A+B pendant 4,5 . Si vous appuyez sur le bouton B, le rétro-éclairage s'allume pendant 4 secondes. pendant une longue période ne seront pas modifiées en raison de
: Navigation virage par virage (fig.6-2) (Application avec Komoot APP) i/%%?&?x(pgggﬁggﬁggi)donnees de VOYAGE/RT, SPD/CAD : Lorsqlu_e le r?’tro:«técla'irellg'e est allu{né, VOXS pouv&ez appuyer sur le bouton A ou B lorsqu'il n'était pas utilisé ? I'écran noir.
1. Cela affiche le nom de la rue. Si le nom contient plus de 3 caractéres, il défile R g ’ ) ) ) pour laisser le retro-eclairage continuer 4 secondes. Affichage lent La température est-elle L'appareil devrait revenir a ['état normal
de droite & gauche lorsque la vitesse actuelle est "0". Rechercher a nouveau ANT+ ou Bluetooth : Appuyez simultanément sur les 7. Mise en marche/arrét g inférieure a 0 °C (32 °F) ? lorsque la température remonte.
2. 30m : Cela signifie que la distance jusqu’au prochain virage est de 30m. boutons A+B. 7.1 Appuyez sur le bouton A pour allumer le LEV100.
9.8 : Cela signifie que la distance jusqu’au prochain virage est de 9,8km. 2. Premiére configuration (fig.1) 7.2 Appuyez sur le bouton A et maintenez-le enfoncé pendant 2 secondes pour SPECIEICATIONS
. (J : Guidage de la direction Apres avoir installé la pile CR2032, allumez votre compteur et finissez les réglages éteindre le LEV100. Transmission sans fil ANT+ / BLE (Bluetooth Low Energy) 2,4GHz
Afflchage du LEV100 Cet écran montre que I'appairage Bluetooth est terminé et que et 'appairage ci-dessous pour configurer votre LEV100. 8. Connexion a Komoot pour |a navigation o o Dimensions (appareil principal) 65 x 41.4 x 17 mm ¥) <
le LEV100 attend la navigation virage par virage. (fig.6-1) 2.1 Réglage de 'unité : km/h ou MPH Le LEV100 peut afficher les informations de navigation de I'application « Komoot ». Poids (appareil principal) 30 '
- Icone ANT+ de l'appareil LEV 2.2 Réglage de I'horloge : Mode 12H ou 24H Vous pouvez donc utiliser I'application « Komoot » pour planifier des itinéraires et Etanchéﬁg p p IP)%?
A ) ; ) f Lgip ; Atectd i iré naviguer la route. -
=% : Icdne ANT+ du capteur de puissance 2.3 Apparaige de I'appareil LEV : Si I'appareil LEV est détecté, il est appairé P i N . . Batterie CR2032
: ) . ] our utiliser la navigation avec Komoot, procédez comme suit : ! )
© "Mode PUIS : Appuyez sur le bouton B et maintenez-le enfoncé pendant 2 automatiquement. i frantd g Configuration: * Télgéchargez I’applicatior?Komoot & partir de I'app store ou Google Température de fonctionnement 0~50°C
secondes, I'état de la pile du capteur de puissance s'affichera. (fig.4) 2.4 Appairage des capteurs ANT+ : Si un capteur ANT+ est détecté, il est appairé play store. Température de stockage -10~60°C
“@ : Icdne ANT+ du capteur de cadence et de vitesse combiné automatiquement. . . o « Créez un compte. Durée de vie de la pile Environ 7 mois (1 heure d'utilisation par jour)
8 : Icone ANT+ du capteur de vitesse 2.5 Quitter le mode de réglage : Lorsque tous les réglages sont terminés, appuyez « Appairez votre smartphone avec le LEV100 Environ 9 mois (rétro-éclairage éteint, 1 heure d'utilisation par jour)
: sur le bouton S pour quitter le mode de réglage. Vous n'avez pas besoin de regler (pour smartphone Android) via Bluetooth.
FUNCIONES S[ !an i S h el movil 4. Si desea utilizar el modo General 2 (funciones no LEV) para la bicicleta, debe NAVEGACION -+ Planee su ruta en la aplicacion Komoot
. ) . , « Parpadeo rapido casa 0,5 segundos: La asociacién Bluetooth ha finalizado y el anularse previamente la asociacién de todos los dispositivos ANT+. (La asociacion « Inicie la ruta
Velocidad: Velocidad actual De 0 a 99 km/h (de 0 a 62 millas/h dispositivo LEV100 esta esperando la navegacion paso a paso. Bluetooth se quitara al mismo tiempo). « Seleccione la funcién Paso a paso del dispositivo LEV100
IEiacl\i/ser:r?gldad actual siempre se muestra en la pantalla superior durante la practica de « El icono de Bluetooth desaparece: Busqueda paso a paso detenida Puede asociar el dispositivo LEV100 con un sensor combinado de cadencia y + La informacion de navegacion se muestra en el dispositivo.
v ’ A/ : Nivel de asistencia para los pedales de LEV (su bicicleta eléctrica velocidad ANT+, un sensor de potencia o un sensor de velocidad. El dispositivo * Si abandona la ruta, Komoot realizara un nuevo calculo. Ademas, las
. ILg vsloudat: thJe se muestra en pantalla es de II;shtaOE())QOISrq/;E?QGZ Zilfl}a%/:bo o [5]  Nivel de baterfa del%ispositiSO LEV (su bicicl(eta eléctrica) (Figura) 5 LEV100 y el teléfono inteligente también se asociaran en funcién de Bluetooth instrucciones de navegacion se ajustaran.
eloj: Hora actual (00:00~12:59) o (00:00~23:59) 5 - - e - ) simultaneamente. INDICACION DE CARGA BAJA DE LA PILA (figura. a)
La hora actual se muestra en formato de 12 o 24 horas. ['] : Cuando el nivel de la bateria de la bicicleta LEV sea del 10 % o menos, elicono 5 Anylar la asociacion y volver a asociar (figura.1-2) Reemplace la pila por una pila CR2032 nueva cuando aparezca el icono de pila " f.]
RECORRIDO: Distancia de recorrido De 0 a 999.9 km (de 0 a 999.9 millas) parpadeara. 5.1 Acerca de la anulacion de la asociacion SUSTITUCION DE LA PILA (figura. b)
La d|sta[10|g dg'ég?&gggg%g distancia acumulada que se ha viajado desde la tltima =D Luz de la bicicleta LEV Asegurese de anular la asociacion del dispositivo LEV100 antes de asociarlo 1. Abra la tapa de la bateria desde la parte trasera del dispositivo LEV100 usando una moneda.
operacion de . re . . con otro dispositivo ANT+ o teléfono inteligente. o 2. Reemplace la pila por una nueva pila CR2032.
TIEMPO DE PRACTICA DE CICLISMO: Tiempo de practica de ciclismo 0H:00M-99H: 59M @ :Luzde fondo del dispositivo LEV100 Siga los pasos relacionados con la asociacion para anularla la asociacion de 3. Cierre la tapa de la pila utilizando también una moneda.
1. RT es el tiempo total de préctica de ciclismo desde la Gltima operacién RESTABLECER. (3 : carga baja de la pila CR2032 todos los dispositivos.
2. Cuando RT supera las 100 horas, se restablecera automaticamente a cero. © : Modo de configuracién 5.2 Acerca de la reasociacion - o o SOLUCIONAR PROBLEMAS
PROMEDIO: Promedio de velocidad De 0 2 99.9 km/h (de 0 a 62,0 millas/h) Siga |os pasos sobre |a configuracion de la asociacion a continuacion para Problema Posible causa Solucién
; Ry volver a asociar el dispositivo
1. EI PROMEDIO se calcula a partir del RECORRIDO dividido por RT. PROCEDIMIENTOS INICIALES Paso 1. Le recomendagmos qLie vuelva a asociar cualquier dispositivo en el No se muestra 1.¢Tiene la pila poca carga o |L.Reemplace la pila CR2032.
2 &g:gg:g%g%.?ggm%%g g:aai(rl]lflg;lilél?g gise%ilr%gls“ma operacion RESTABLECER. 1. Operacion de los botones . “entormo "libre de intarferencias de radio". nada en la dichq pila esta agotada? 2.Asegurese de que el polo positivo de la
3. Se actualiza aproximadamente un segundo cuando RT es superior a 4 segundos. En e,l modo de_conflqurac,lon de datos (f|gura.. 1) . 5 Paso 2. Vaya al "modo de configuracién” para elegir "ASOCIAR". o pantalla z,f,nES?;?aIg\aE;Ia correctamente p”g esté orientado hacia la tapa de dicha
&M dor de ritmo de velocidad (comparacion con el promedio de velocidad) Boton A: Presione el boton para cambiar al siguiente modo de configuracion. Paso 3. Seleccione uno de los dispositivos ANT+ para realizar la asociacion. ‘ pria. _ i
! "l'\;l tarca feeha o ' p o loodad pt I i | Mantenga presionado el botén durante 2 segundos para apagar el « Dispositivo LEV La velocidad actual |1.¢ Est4 la bicicleta LEV 1.Encienda la bicicleta LEV primero y luego
prgi]gé%léjrzeave?gc%agua arriba mientras la velocidad actual sea més alta que € dispositivo LEV100. + POTENCIA (sensor de potencia) ) ) no se muestrao | conectada? el dispositivo LEV100.
De lo contrario, por el contrario, se mostrara una flecha hacia abajo. Bot6n B: Presione el botén para aumentar el valor de un digito. + CSC (CADENCIA Y VELOCIDAD) (sensor de cadencia y velocidad) se muestra 2.¢ Esta disponible el icono LEV/|2-Reinicie la bicicleta LEV.
p . o o ' ) Mantenga presionado el boton durante 2 segundos para cambiar al + VELOCIDAD (sensor de velocidad) o ) incorrectamente | en el dispositivo LEV100?
MAXIMA: Velocidad maxima ) De 0.2 99,9 km/h (de 0 a 62.0 millas/h) siguiente digito. Paso 4. La busqueda automatica del modo de asociacion se realiza durante 30 (modo General 1)
Muestra la velocidad mas alta desde la Ultima operacion RESTABLECER. Boton S: Presione el botén para salir del modo de configuracion segundos. La velocidad 1.¢Se encuentra el dispositivo |1.Consulte los procedimientos de configura-
ODOMETRO: Odémetro De 0 a 99999 km (de 0 a 99 999 millas Enel 'd G | (i o ' Paso 5. Cuando la asociacion se realice correctamente, “CORRECTO" y el actual no se fEVlOO en el modo de "eién para finalizar la configuracion.
Losddatos del IODOMETRO se borraran mediante la operacién de borrado total en el W&g?fa' ) der el di ivo LEV100 g?dlgo_tde ld(eEf?tlfl,Ct?C'Of& d9d4 dtl_f9_|105_§e mosltrarglrg_en Ia4pgpt_?lla ge|| muestra o se configuracién? 2.Consulte la informacion sobre la
modo General 2 Gnicamente. otén A: Presione el botdn para encender el dispositivo . ispositivo. (El cédigo de identificacion son los Gltimos 4 digitos de muestra 2 E X i ey
A ) . > ) I .¢Es correcto el valor de configuracion y medicion de la
AUTONOMIA: 0-4095 Km (0-2545 Mile (l;/_lanter_}ga F?_rgf/'i’ggdo el boton durante 2 segundos para apagar el 5.3 Vuel ngjmer? gle\l-?i;ls). fioura. 8 incorrectamente configuracion de la circunferencia de las ruedas e introduzca
La autonomia indica la distancia que puede recorrer la bicicleta eléctrica en funcion Elsp(?5| |v(§) S :ndiic ! | botén A biar o, visualizacié : SPe vaa “sga b aso ag_aso (.{9“ a. 1) inut d ) | (modo General 2) | circunferencia de las ruedas? | un valor correcto.
de la capacidad restante de la bateria de dicha bicicleta eléctrica. N el modo de encendido, presione €l boton A para campiar la visualizacion I N0 se puede buscar ningun diSpositivo en 1 minuto, puede presionar 10s 3.¢Es demasiado larga la 3.Consulte el manual de instalacién y ajuste
. . P : de la funcion. botones A+B simultaneamente sin soltarlos para buscar ANT+/Paso a paso de di ia de d = ladi ; I di P incipal
: El estado de temperatura del motor de la bicicleta eléctrica incluye FRIA, BAJA, ; : . 4 : : istancia de deteccion entre a distancia entre el dispositivo principal y
Siempre que presione el botén, también enciende la luz de fondo si el nuevo. la unidad principal y el sensor? | el sensor, o ajuste el angulo del sensor.
MEDIA, ALTAy CALIENTE. modo de luz de fondo esta ENCENDIDO. Y la luz dura 4 segundos. 5.4 El codigo de error LEV incluye dos caracteres.(Figura.11) e princip ‘ ! : :
: . - . f P g 4.¢ Tiene la pila del sensor 4.Reemplace la pila CR2030 por una nueva.
RPM: Cadencia actual 0-254 RPM Boton B: Presione el botén B para encender la luz de fondo, que dura 4 segundos. 5.5 Calibracion del sensor de potencia (figura.1-3) . ANT+ poca carga?
La cadencia actual se muestra como RPM. RPM es el niimero de revoluciones del Mantenga presionado el boton B durante 2 segundos para restablecer los + Consulte el diagrama de flujo para conocer la configuracion. - - —
pedal por minuto. Se actualiza cada segundo. datos.(Se pueden restablecer las siguientes opciones; RECORRIDO/ Entre en el modo de configuracion y seleccione CALIBRAR POTENCIA. Pantalla irregular Consulte Ia,lnformauon sobrela
PROMEDIO DE RPM: Promedio de cadencia De 0 a 254 RPM TIEMPO DE PRACTICA DE CICLISMO, VELOCIDAD/CADENCIA: « Mantenga presionado el botén B durante 2 segundos para calibrar el sensor de configuracion de datos del dispositivo
1. El promedio de cadencia se calcula desde la tltima operacién RESTABLECER. Y se PROMEDIO/MAXIMA). potencia. . . — — principal y active el dispositivo de nuevo.
" actualiza cada segundo. : Mantenga presionado el boton B durante 2 segundos para ver el nivel de * Si la calibracion se realiza correctamente, se mostraran CAL y el valor La funcién Paso a|l.¢Abri6 la aplicacion Komoot? |1. Abra la aplicacion Komoot.
2. El registro de promedio de cadencia se borrara cada vez que reinicie su LEV100 o carga de la pila del sensor de potencia. (Solo pantalla de vatios de potencia) . Cseillllgrggl(i)b'racién no se realiza correctamente, CAL y el valor calibrado no se paso no funciona Z-glfgséi' SLSE‘ESE'%"O conectado|2. giggggfﬁ\)g I":‘E'\'/Cfoc(')og tlf:vrggczitea:BLE
cambie la pila CR2032. Boton S: Presione el boton para entrar en el modo de configuracion. . ' g ‘ SE e :
p N - ) ; mostraran. AL | pl 3. Finalice el plan de ruta e inicie la
RPM MAX: Cadencia maxima o De 0a254 RPM BORRAR TODO: Mantenga presionados los botones A+B simultaneamente durante 6. Funcioén de luz de fondo 3 f‘pﬁz{g"&g ?nigig?/?i?wz;llj)tzn la navegaciér’])_
1. Iz)aggi?gﬁlglrznsa%('&rgiéngggra la cadencia mas alta alcanzada después de la Ultima 4,5 segundos. Se borraran los datos de RECORRIDO/TIEMPO i presiona el botén B, la luz de fondo duraré 4 segundos. aplicacion?

2 ('cadencia mavima s borrara sempr aue restalezca s LEV1O o cambe l pia RS DooETRe, T TN e 'y e presonarefboen Ao B paraue oz de | Paralinea | Expuse ete dspenio A | o e Tt
POTENCIA: F_’F)tenua actual o _w Volver a buscar ANT+ o Bluetooth: Presione los botones A+B simultaneamente. 7. Encendido/Apagado mucho tiempo cuando no se se cambiaran debido a la pantalla negra.
: Nav’\jgamon plaso abpa?jo (|F|gu|'ia. gjz)l (Apll;:)ampn Icon la gplécaglon Komoot) 2. Configuracion por primera vez (figura. 1) 7.1 Presione el boton a para encender el dispositivo LEV100. o I estabausando? B i _

. desplazgedsetrgtfreg?lgqarszqgie?dcscﬁénldg lgcz/rglorceiégg l;)gurglags % caracteres, se Después de instalar la pila CR2032, encienda el medidor y finalice la configuracion 7.2 LMél\t)tl%%ga presionado el botén durante 2 segundos para apagar el dispositivo I\/|s;1a||za(:|on g,lc_eagmg)e?ratura esinferioraq El dlsposmvg se rgmljperara automatica-

iza o 0 ! 0 1a ; : iacio i i6 i i iti . enta ° °F)? .
2..30m : Significa que la distancia hasta el siguiente punto de giro es de 30 m. y la asociacion a continuacion para configurar el dispositivo LEV100. 6. Conectar Komoot para Ia navegasién mente cuando suba la temperatura,
98 : Significa que la distancia hasta el siguiente punto de giro es de 9,8km. g; gon?gurac!on gellasl qnﬂagesi;rﬁ/h g4MhPH ' El dispositivo LEV100 puede mostrar informacion de navegacion de la aplicacion ESPECIFICACIONES
3. ({ : Orientacion de direccion . onfiguracion del reloj: Modo o] . > e 1EIL AL \ .
Pantalla LEV100 Esta pantalla muestra que la asociacion Bluetooth ha finalizado y 2.3 Asociaci6n del dispositivo LEV: Si el dispositivo LEV se busca, s asocia. nl;gg;;t F.)oProsrng ;grlwigoéspuede usar la aplicacién Komoot para planear rutas y Transmision inaldmbrica ANT+/BLE (Bluetooth LOW Energy, es decir,
LEV100 esta esperando la navegacion paso a paso. (Figura. 6-1) 2.4 Asociacion de los sensores ANT+: Si se busca algiin sensor ANT+, se asocia. Para utilizar la navegacion Komoot, proceda de la siguiente manera: Dimensiones (dspositvo princial) glsustgftz )((Jiel;)é%;energla) 2,4 GHz
@=12: lcono ANT+ del dispositivo LEV 2.5 Salir del modo de configuracion: Cuando todas las configuraciones estén Configuracién: « Descargue la aplicacion Komoot de la tienda de aplicaciones o de Peso (dispost postl |p P 22 ’
“ - lcono ANT+ del sensor de notencia terminadas, presione el boton S para salir del modo de configuracion. No es Google Play Store. (dispositivo principal) 9
@\ ! p ) ) . necesario establecer la circunferencia de la rueda y el ODOMETRO después . Cree una cuenta. Impermeabilidad IPX7
odo POTENCIA : Mantenga presionado el boton B durante 2 segundos; se de asociar el dispositivo LEV ANT-. f ) A ’ I . Pila CR2032
mostraréa el estado de la bateria del sensor de potencia. (Figura. 4) P ) 5 N ) 9 + Asocie el teléfono inteligente mediante Bluetooth con el dispositivo Te de funci i —50°C
RTC) ) ) _ Nota: No entre en el modo de configuracion para cambiar ninguna configuracion LEV100. (para teléfonos inteligentes Android) emperatura de funcionamiento 0-50
© : lcono ANT+ del sensor combmago de cadencia y velocidad cuando se muestre el icono de carga baja para la pila CR2032. « Abra la aplicacion Komoot. Temperatura de almacenamiento -10~60°C )
S : Icono ANT+ del sensor de velocidad 3. Si ha asociado su LEV100 y el dispositivo LEV ANT+ anteriormente, su LEV100 + En la configuracion de su perfil de la aplicacion, ahora puede Autonomia de la pila ﬁprox!magamente ; meses (1 hora por dia) )
: Paso a paso Bluetooth procedera Gnicamente en €l modo General 1. (Solo funciones LEV) conectar el dispositivo LEV100 con la aplicacién Komoot en el proximadamente 9 meses (luz de fondo apagada, 1 hora por dia)
+ Parpadeo lento cada 2 segundos: La asociacion Bluetooth no ha terminado con Nota: Debe encender la bicicleta LEV antes de encender el dispositivo LEV100. elemento “Conexion Bluetooth”™.
FUNCTIONS DutCh ‘58 1 ANT+ pictogram van combinatiesensor voor cadans en snelheid wanneer het pictogram Batterij bijna leeg voor CR2032 wordt getoond. NAVIGATIE + Plan uw route in de Komoot-app
L o - i i a « Start de route.
P . | ~ - S : ANT+ pictogram van snelheidssensor 3. Als u uw LEV100 en het ANT+ LEV-apparaat eerder hebt gekoppeld, gaat uw . . L
Snelheid: Huidige snelheid ) 0-99 km/u (0-62 mijl/u) - Nauwkeuriae Bluetooth-navigafi LEV100 alleen verder in Algemene modus 1. (alleen LEV-functies) * Selecteer de functie Nauwkeurige navigatie van LEV100
De huidige snelheid wordt altijd op het bovenste display getoond tijdens het rijden. )[§ - Nauwkeurige Bluetooth-navigatie . L o o : - De navigatie-informatie wordt weergegeven op het apparaat.
De snelheid die wordt weergegeven op het scherm is tot 99 km/u of 62 mijiiu. «Om d%2 Secong‘?q langzaam knipperend: Koppelen via Bluetooth is niet Opmerking: U moet uw LEV?flets mschakel.en voqrafgaand_ aan het mscha!(elen van LEV100. - Als u de route verlaat, vindt een herberekening plaats door Komoot.
Klok: Huidige tijd 12UUR (00:00~12:59) of 24UUR (00:00~23:59) . gereéa Omft mol 'g ki d: Koppslen via Bluetooth i g 4. Als u Algemene modus 2 (niet-LEV-functies) wilt gebruiken voor uw fiets, moeten alle En de navigatie-instructies worden aangepast.
De huidige tijd wordt weergegeven in de indeling van 12 of 24 uur. m de U,o seconde snel knipperend: Koppelen via bluetooth Is gereed, en ANT+ apparaten van tevoren worden ontkoppeld. (Bluetooth-koppeling wordt f
RIT: Ritafstand 0-999.9 ki (0-999.9 mil LEV100 wacht op nauwkeurige navigatie. tegelijkertijd verwijderd.) INDICATIE VAN BATTERIJ BIJNA LEEG (afb. a) 0
. Ritaistari L . . = I * Bluetooth-pictogram verdwijnt: Zoeken van Nauwkeurige navigatie stoppen inati i Vervang door een nieuwe CR2032-batterij wanneer het batterijpictogram " " wordt weergegeven.
Ritafstand is de geaccumuleerde afstand die is afgelegd sinds de laatste RESET-bewerking. N pictog . | . 9 9 PP U kunt LEV100 koppelen met een ANT+ combinatiesensor voor cadans en snelheid, g | ipictog 9eg
RT: Ritiid 0U-00M- 99U-59M _§J : Niveau van trapondersteuning van LEV (uw ebike) stroomsensor of snelheidssensor. De LEV100 en smartphone worden ook VERVANGING BATTERIJ (afb. b)
 Ritti :00M- 99U: : - . . iikertij i i i
1 R 9% totale ritjd sinds de laatste RESET-bewerking. QUOOM:99USM g Batierijspanning van LEV (uw ebike) (afb. 5) tegelijertjd gekoppeld gebaseerd o Bluetooth. 1. Open de bateriklep vanaf de achterzide van de LEV100 met gebruik van een munt.
2. Wanneer RT meer danlloo uur is, wordt het automatisch gereset naar nul. i} ["J : Wanneer de batterijspanning van uw LEV-fiets 10% of lager is, zal het pictogram knipperen. 5. ST gegeoﬁ?kggp%fenAeUW oppelen (afb. 1-2) 3: Sluit de batterijklep ook met gebruik van eén munt.
GEM: Gemiddelde snelheid 0-99.9 km/u (0-62.0 mijl/u =D : Licht van LEV-fiets Zorg ervoor dat u LEV100 ontkoppelt voordat u uw LEV100 koppelt met een PROBLEEMOPLOSSING
1. De GEM wordt berekend door RIT gedeeld door RT. ® it ander ANT+ apparaat of smartphone
P - - @ : Achtergrondverlichting van LEV100 Pp: p . — -
) athgEQAﬁqgggyvevgserz\lljvr;gﬁggflér?_ur:ﬂﬁﬁ(rjders|irs1ddsa?]e4l2ggséﬁ(?eESET-bewerklng. O - Batterij van CR2032 bijna leeg Volg de stappen over koppelen voor het ontkoppelen van al uw apparaten. Probleem Mogelijke reden Oplossing
3. Het wordt ongeveer één seconde bijgewerkt wanneer RT meer is dan 4 seconden. . Imod 5.2 Quer opnieuw koppelen i i Geen display L.s de batterij bijna leeg of leeg?|1.Vervang de CR2032-batteri. "
2 o i i ) : Instelmodus Volg de stappen over Koppelingsinstellingen hieronder om uw apparaat opnieuw 2.1s de batterij juist geinstal- 2.Controleer of de positieve pool van de batterij
T i Speed Pacer (vergelijking met gemiddelde snelheid) ) ) te koppelen. ) ) o leerd? in de richting van de batterijklep wijst.
Het geeft een pijltjie omhoog weer wanneer de huidige snelheid hoger is dan de AAN DE SLAG Stap 1. Wij raden u aan om elk apparaat opnieuw te koppelen in de "radio-inter-  I'Hyidige snelheid i bonden? _|1.Schakel + de LEV-fiets |
gemiddelde snelheid. 1. Bedieni K ferentievrije" omgeving. ! L.Is uw LEV-fiets verbonden? .Schakel eerst de -fiets in, en
iiiti - Bediening van knoppen 0 ; " " niet weergegeven |2 |s het LEV-pictogram vervolgens LEV100.
Anders wordt een pijlje omlaag weergegeven. In modus Gegevens instellen (afb. 1) Stap 2. Ga naar “instelmodus" voor het kiezen van "Koppelen". of verkeerd benchikbanr op L EV1007 2 Horotat da LEV-fiets
MAX: Maximumsnelheid 0-99.9 km/u (0-62.0 mijl/u) . Kk op de k d lgende i Imod Stap 3. Selecteer een van de ANT+ apparaten voor koppelen. weergegeven P : ’ ’
) ) r Knop A: Druk op de knop om naar de volgende instelmodus te gaan. i geg
Het geeft de hoogste snelheid weer sinds de laatste RESET-bewerking. Houd de knop 2 seconden ingedrukt om de LEV100 uit te schakelen. . lﬁﬁl\\;-gpg{?gtomsensor) (Algemene modus 1)
ODO: Kilometerteller ) ~0-99999 km (0-99999 mijl) Knop B: Druk op de knop voor het verhogen van de waarde van een cijfer. « CSC (cadans- en snelheidssensor) Huidige snelheid |1.Staat de LEV100 in de 1.Raadpleeg de instelprocedures om de
Rle ODO—gegec\j/eng worden alleen gewist door de bewerking Alles wissen onder de Houd de knop 2 seconden ingedrukt om te wijzigen naar het volgende cijfer. « SPD (snelheidssensor) niet weergegeven |  instelmodus? instelling af te ronden.
gemene moaus 2. Knop S: Druk op de knop om de instelmodus af te sluiten. Stap 4. Er zijn tot 30 seconden voor automatisch zoeken in de koppelmodus. of verkeerd 2.Is de wielomtrek correct 2.Raadpleeg "Wielomtrek meten en
BEREIK: 0-4095 km (0-2545 mijl) In algemene modus (afb. 2) Stap 5. Wanneer het koppelen is geslaagd, wordt "OK" en een 4-cijferige weergegeven ingesteld? instellen” en voer de juiste waarde in.
Bereik geeft aan hoe ver uw ebike kan komen gebaseerd op resterende batterijspan- - . ID-code getoond. (De ID-code komt van de laatste 4 cijfers van het (Algemene modus|3.1s de detectie-afstand tussen |3.Raadpleeg de installatiehandleiding en stel
ning van uw ebike. Knop A: Brulé%p cli(e kn%p voor I&et lnschgkellen va(? LIFEVVl](.)(?O ) hakel serienummer.) 2) de hoofdeenheid en de de afstand af tussen het hoofdapparaat en
: De temperatuurstatus van de motor van de ebike omvat KOEL/LAAG/MID/HI/HEET. O O e O e L e Sk 5.3 Zoek opnieuw naar ANT+/ Nauwkeurige navigatie (afb. 8) sensor te groot? de sensor, of stel de hoek van de sensor
TPM: Huidige cadans 0-254 TPM fn ?_'“SC axelingsmodus drukt u op de knop A voor het wijzigen van de Als een apparaat niet in 1 minuut kan worden gezocht, dan kunt u de knoppen 4.Is de batterij van de ANT+ af. . )
e huidi i N unctieweergave. g A+B tegelijkertijd ingedrukt houden om ANT+/Nauwkeurige navigatie opnieuw te sensor bijna leeg? 4.Vervang de CR2030-batterij door een nieuwe.
De huidige cadans wordt weergegeven als TPM. TPM is het aantal pedaalomwen Bij het drukken op de knop schakelt u tevens de achtergrondverlichting in K gelijkertyd ing 9 9 p . & . -
telingen per minuut. Het wordt per seconde bijgewerkt. als de achtergrondverlichtingsmodus AAN is. En het licht blijft 4 seconden 5.4 Zlf)év-e}ghtcode omvat twee tekens.(abf. 11) gggigg\llnewatlge Eg;%ggsgrgg ..(gﬁgai‘{ﬁ,gsépfﬁlggparaat
GEM TPM: Gemiddelde cadans 0-254 TPM branden. ’ i N ) !
: ; . 5.5 Kalibratie stroomsensor (abf. 1-3
1. De gemiddelde cadans wordt berekend sinds de laatste RESET-bewerking. En het Knop B: Druk op de knop B voor het inschakelen van achtergrondverlichting en het - Raadpleeg het stmomséhema Vz,or instellingen : opnieuw.
wordt per seconde bijgewerkt. . blijft 4 seconden branden. Ga naar de instelmodus en selecteer PWR CAL Nauwkeurige 1.Hebt u de Komoot-app geopend?|1. Open de Komoot-app. )
2. De gemiddelde cadans wordt gewist wanneer u LEV100 reset of de batterij van de Houd B de knop 2 seconden ingedrukt voor gegevensreset. . d de ki 2 den ingedruk het Kalib d navigatie werkt  [2.Is uw apparaat verbonden via BLE?|2. Verbind de Komoot-app met LEV100 via BLE.
CR2032 vervangt. (RIT/RT, SPD/CAD: GEM/MAX kan worden gereset.) : Eloud EI'QOE'B' seclon ‘an '”ggt nglt_voocr‘ et kall_brerer& van edstroomssensor. niet 3.Hebt u het routeplan 3. Rond het routeplan af en start navigatie.
) i _ T eSS den ingedruk Aot 21 de batterii ) s de kalibratie is geslaagd, wor en de gekalibreerde waarde weergegeven. (begln /emdpunt) afgerond in
MAX TPM: Maximum cadans 0-254 TPM oud de knop B 2 seconden ingedrukt voor het zien van de batterijspanning « Als de kalibratie mislukt, wordt CAL en de gekalibreerde waarde niet weergegeven.
1. De maximum cadans geeft de hoogste cadans weer die is bereikt na de laatste voor stroomsensor. (Alleen stroomweergave in Watt) 6. Achtergrondverlichtingsfunctie de app?
RESET-bewerking. Knop S: Druk op de knop om naar de instelmodus te gaan ’ i it Hebt u dit apparaat gedurende| Plaats uw apparaat in de schaduw om het
; ; i . . Als u drukt op de knop B, blijft de achtergrondverlichting 4 seconden branden. Zwart scherm "
2.De rlnaX|lm.um cadans wordt gewist wanneer u LEV100 reset of de batterij vervangt. ALLES WISSEN : Houd de knoppen A+B tegelijkertijd 4,5 seconden ingedrukt Als de achtergrondverlichting aan is, kunt u drukken op de knop A of B om de Epgcet %jnlt;(l:%?tg)%sgerlgtarﬁgt tseiélfgsteﬂiteg kgvr(e-:-gsn?v%rr(?:nnr?éir{]afwi'zi q
WATT: Huidig vermogen _ 0-65535 WATT (voor het wissen van gegevens van RIT/RT, SPD/CAD: GEM/MAX, ODO, Tijd) achtergrondverlichting 4 seconden aan te houden. werd gebruikt? Vanwege zwant scherm gewizg
Nauwkeurige navigatie (afb. 6-2) (Toepassing met Komoot-APP) Zoek ANT+ of Bluetooth opnieuw: Druk tegelijkertijd op de knoppen A+B. 7. Stroom aan/uit . = .
. . 7.1 Druk op de knop A voor het inschakelen van LEV100. Langzame Is de temperatuur lager dan Het apparaat herstelt zichzelf automatisch
1. : Het toont de straatnaam. Als de naam meer dan 3 tekens bevat, scrolt het van 2. Eerste keer instellen (afb. 1) 75 Houd dp N /_{32 den naedruki de LEV100 uit & hakel weergave 0°C (32°F)? als de temperatuur omhoog gaat
rechts naar links wanneer de huidige snelheid "0" is. Na het installeren van de batterij van CR2032, schakelt u uw meter in en rond -2 Houd de knop seconden ingedrukt om de uit te schakelen. _ .
2. 30m : Het betekent dat de afstand tot het volgende keerpunt 30m is. instellingen en koppelen hieronder af voor het instellen van uw LEV100. 8. Komoot verbinden voor navigatie

9 8 Het betekent dat de afstand tot het volgende keerpunt 9,8km is.
3. : Begeleiding van richting

LEVlOO display Dit scherm toont dat koppelen via Bluetooth gereed is, en LEV100

wacht op nauwkeurige navigatie. (afb. 6-1)

[M5"2: ANT+ pictogram van LEV-apparaat

% ANT+ pictogram van stroomsensor
PWR-modus : Houd knop B 2 seconden ingedrukt en vervolgens wordt de
batterijstatus van de stroomsensor weergegeven. (afb. 4)

2.1 Eenheidsinstelling : km/u of MPH

2.2 Kilokinstelling : Modus 12U of 24U

2.3 Koppelen LEV-apparaat: Als het LEV-apparaat is gezocht, wordt het gekoppeld.

2.4 Koppelen ANT+ sensoren: Als een ANT+ sensor is gezocht, wordt het
gekoppeld.

2.5 Instelmodus afsluiten: Wanneer alle instellingen gereed zijn, drukt u op de knop
S om de instelmodus af te sluiten. U hoeft de wielomtrek en ODO niet in te
stellen nadat het ANT+ LEV-apparaat is gekoppeld.

Opmerking: Ga niet naar de instelmodus voor het wijzigen van een instelling

LEV100 kan navigatie-informatie van de "Komoot"-app weergeven. Dus u kunt de
Komoot-app gebruiken voor het plannen van routes en het navigeren van uw ritten.
Ga als volgt te werk voor het gebruiken van de Komoot-navigatie
Instellen: « Download de Komoot-app uit de App Store of Google Play Store.
» Maak een account aan.
» Koppel uw smartphone via Bluetooth met LEV100.
(voor Android-smartphone)
» Open de Komoot-app
« In de profielinstellingen van uw app kunt u LEV100 nu verbinden met de
Komoot-app onder het item "Bluetooth-verbinding".

SPECIFICATIES
Draadloze transmissie
Afmeting (hoofdapparaat)

ANT+ / BLE(Blue

Gewicht (hoofdapparaat) 32g
Waterbestendig IPX7
Batterij CR2032
Bedrijfstemperatuur 0~50°C
Opslagtemperatuur -10~60°C

Levensduur batterij

tooth Low Energy) 2,4GHz

65x 41,4 x 17 mm

Ongeveer 7 maanden (1 uur per dag)

Ongeveer 9 maanden (Achtergrondverlichting uit, 1 uur per dag)



	4403012420 設定說明書_LEV100[ECHO,六文,單張] A
	4403012420 設定說明書_LEV100[ECHO,六文,單張] B

