Wireless (Speed + RPM)
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Bracket installed on stem

1. Option Cable tie (8 should be well cut
and hidden to avoid any injury when
sliding unit on.

2. Option O-ring @ please refer to figure.

Bracket installed on handlebar

1. Option Cable tie (8 should be well cut
and hidden to avoid any injury when
sliding unit on.

2. Option O-ring Q) please refer to figure.
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C. SPEED TRANSMITTER AND MAGNET INSTALLATION
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@ 1. Adjust the installation angle of the speed Transmitter to aim at the direction of the main unit within +/- 15°, the best performan-
ces is at vertical direction.
2.The receiver will receive a stronger wireless signal if the speed Transmitter is more close to the receiver. A stronger sensing signal
not only has better noise immunity, but also increases the speed Transmitter battery’s operating life. For good wireless
performance, please install the speed Transmitter as close to the main unit as possible and within 70 cm .
3. Adjust the magnet fixed position to let the center of the magnet align to the sensing point S.
4. Adjust the sensor to let the gap between the magnet and the sensing point S is about 5mm.

1. Regolare I'angolo di installazione del Velocita Trasmettitore di modo che sia rivolto in direzione dell’'unita principale entro +/- 15°.
Le migliori prestazioni si ottengono con una direzione verticale (90°) tra la freccia del Trasmettitore della Velocita e il coperchio
della batteria dell’'unita principale.

2. Il ricevitore ricevera un segnale piu forte se il Velocita Trasmettitore € piu vicino al ricevitore. Un segnale piu forte, non solo ha una
migliore immunita contro le interferenze, ma aumenta anche la durata della batteria del Trasmettitore della Velocita. Al fine di
ottenere una migliore prestazione, installare il Velocita Trasmettitoree il piu vicino possibile all'unita principale e a meno di 70 cm .

3. Regolare la posizione fissa del magnete di modo che il centro del magnete si allinei con la Punto di percependo S.

4. Regolare il Velocita Trasmettitore di modo che la distanza tra il magnete e la Punto di percependo § sia circa 5 mm (0.2").

@ 1. Korrigieren Sie den, nach den Anbau entstandenen, Winkel des Geschwindigkeit Senders so, daf3 er in die Richtung des Hauptteils
mit einem Streuwinkel von +/- 15° zeigt. Die besten Ergebnisse erzielt man in einer senkrechten Position.

2. Der Empfinger empfangt ein stérkeres Signal, wenn die Ubertragungseinheit naher am Empfénger ist. Dariiberhinaus ist ein
starkeres Signal gegentiber Signalkonflikten mit anderen Sendequellen besser geschiitzt und weiterhin erhéhen Sie so die
Lebensdauer der Batterie der Ubertragungseinheit. Um eine gute kabellose Ubertragung zu erreichen, befestigen Sie bitte die
Ubertragungseinheit so nah wie méglich am Hauptteil, zwischen 70 cm.

3. Korrigieren Sie die Endposition des Magneten so, da3 die Mitte des Magneten eine Linie mit der Abtastpunkt S bildet .

4 Korrigieren Sie den Geschwindigkeit Senders so, daf3 die Liicke zwischen den Magneten und der Abtastpunkt S ungefahr 5 mm
(0.2") betragt.

@ 1. Ajustez I'angle d'installation du Vitesse Emetteur pour que celui-ci pointe en direction de I'unité principale (+/- 15°). Vous

obtiendrez de meilleures performances si le détecteur est installé en position verticale.

2. Plus la distance entre le Vitesse Emetteur et le récepteur est courte, plus le signal sans fil est fort. Un signal plus fort a non
seulement une meilleure immunité aux bruits, mais il contribue aussi 8 améliorer la durée de vie de la pile du Vitesse Emetteur.
Donc, pour obtenir de bonnes performances sans fil, installez le Vitesse Emetteur aussi prés que possible de I'unité principale,
cest-a-dire en deca de 70 cm.

3. Ajustez la position de I'aimant en alignant le centre de I'aimant sur les Point sentant S.

4, Ajustez le Vitesse Emetteur pour que I'écart entre I'aimant et les Point sentant S soit d’environ 5 mm (0.2 po).

1. Ajuste el dngulo de instalacion del Velocidad Transmisor para apuntar en la direccién de la unidad principal dentro de +/-15°, los
mejores resultados se obtienen con una inclinacién vertical.

2. El receptor recibird una sefal inaldmbrica mas potente si el Velocidad Transmisor esta mas cerca del receptor. No sefial mas fuerte
no solo es mas inmune a los ruidos, sino que ademds aumenta la vida operativa de la pila del Velocidad Transmisor. Para un buen
desempeno inaldmbrico, sea tan amable de instalar el Velocidad Transmisor lo mas cerca posible de la unidad principal y dentro
de unos 70 cm.

3. Ajuste la posicion fija del iman de forma que el centro del mismo esté alineado con la Punto que presiente S.

4. Ajuste el Velocidad Transmisor de forma que el espacio entre el iman y la Punto que presiente S sea de unos 5 mm (0.2").

1. Pas de hoek van de zender zo aan dat deze in een hoek van +/- 15° op de computer staat. De beste resultaten krijgt u als de
zender verticaal staat.

2. Als de zender dicht bij de ontvanger zit, zal de ontvanger een sterker draadloos signaal ontvangen. Een sterker signaal van de
zender is niet alleen beter bestand tegen ruis, maar verlengt tevens de levensduur van de batterij in de zender. Voor goede
resultaten met draadloze ontvangst, dient u de zender zo dicht mogelijk bij de computer te plaatsen (op max. 70 cm).

3. Pas de vaste positie van de magneet zo aan dat het midden van de magneet op gelijke hoogte komt te staan met het contact
punts.

4. Pas de stand van de zender zo aan dat de opening tussen de magneet en de contact punt S ongeveer 5mm is.

1. Nastavte instalaéni Ghel MERICE RYCHLOSTI tak, aby méfi¢ mifil k hlavni jednotce v rozmezi Ghlu +/- 15°. Pro nejlepsi funkci se
doporucuje svisly smér.

2. Jestlize se bude MERIC RYCHLOSTI nalézat blize k pfijima¢i, piijimany signal bude siln&jsi. Silnéjsi pFijimany signal nejen omezuje
vznik $umu, ale také zvysuje zivotnost baterie MERICE RYCHLOSTI . Chcete-li ziskat kvalitni bezdratovy signdl, prosime nainstalujte
MERIC RYCHLOSTI co nejblize k hlavni jednotce v maximalni vzdalenosti 70 cm.

3. Upravte stabilni polohu MAGNETU tak, aby se mohl stfed MAGNETU zarovnat se snimacim bodem S.

4. Upravte cidlo tak, aby mezi MAGNETEM a snimacim bodem $ byla mezera pfiblizné 5mm.

@ 1. Juster HASTIGHEDSSENDERENS installationsvinkel, sdledes at den er rettet mod hovedenheden inden for en vinkel
pé +/- 15° det bedste resultat opnas i lodret retning.

2. Modtageren modtager et staerkere tradlgst signal, hvis HASTIGHEDSSENDEREN er anbragt sé taet som muligt pa
modtageren. Et steerkere detekteringssignal giver ikke blot bedre stgjsikkerhed en forleenger ogsa levetiden af
HASTIGHEDSSENDERENS batteri. HASTIGHEDSSENDEREN ber installeres sa taet pa hovedenheden som mulig og i en
afstand pa 70 cm for at sikre en optimal tradles ydelse.

3. Juster MAGNETEN i en fast position, saledes at MAGNET-centret kan bringes pa linje med detekteringspunktet S.

4. Juster sensoren, sdledes at mellemrummet mellem MAGNETEN og detekteringspunktet § er ca. 5 mm.

1. Saadd NOPEUSMITTARIN asennuskulma osoittamaan padyksikdn suuntaan +/- 15° kulmassa, paras tulos syntyy
pystysuorassa suunnassa.

2. Vastaanotin saa vahvemman langattoman signaalin, jos NOPEUSMITTARI on ldhempana vastaanotinta. Vahvempi
tunnistussignaali kuuluu paremmin melussa ja liséksi se lisdd NOPEUSMITTARIN akun kayttéikaa. Hyvan langattoman
toiminnan varmistamiseksi NOPEUSMITTARI on asennettava mahdollisimman ldhelle paayksikkoa 70 cm sateella.

3.54ada MAGNEETIN kiinteda asentoa, jotta MAGNEETIN keskusta kohdistuisi tuntopisteen S kanssa.

4.Saada anturia, jotta MAGNEETIN ja tuntopisteen S vélinen tila on noin 5 mm.

@ 1.Igazitsa Ugy a SEBESSEGKOZLO felszerelési sz6gét, hogy az +/- 15 fokos szégben a f6 egység irdnyaban alljon. A

legjobb teljesitményt fliggéleges iranyban érjik el.

2. A vevé erésebb jelet fog, ha a SEBESSEGKOZLO kézelebb talalhaté a vevéhéz képest. Az erésebb érzékeldjelnek
készénhetéen nem csak a zaj csdkken, de a SEBESSEGKOZLO késziiléket izemels elemek lizemideje is megnévekszik.
Annak érdekében, hogy a lehetd legjobb vezeték nélkiili teljesitményt érjiik el, telepitse a SEBESSEGKOZLO késziiléket
olyan kozel a f6 egységhez, amennyire csak lehet, de legaldbb 70 cm tavolsagba.

3. Allitsa a MAGNES egységet rdgzitett pozicidba, hogy a MAGNES kozepe egyenesbe johessen az érzékel ponttal S.

4. A MAGNES és az érzékel6 pont § kézotti tavolsag kb. 5 mm legyen.
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1. Juster installasjonsvinkelen pa HASTIGHETSSENDEREN slik at den er rettet mot hovedenheten innenfor en vinkel pa

+/- 15°% den beste ytelsen oppnas i en vertikal retning.

2. Mottakeren vil motta et sterkere tradlgst signal hvis HASTIGHETSSENDEREN er naermere mottakeren. Et sterkere
avsekingssignal er ikke bare mer immunt mot stay, men forlenger ogsa levetiden pa batteriet i HASTIGHETSSENDE-
REN. For god tradlgs ytelse bor HASTIGHETSSENDEREN installeres sa naer hovedenheten som mulig, innenfor en
avstand pa 70 cm fra den.

3. Juster den faste posisjonen pa MAGNETEN slik at MAGNET-senteret retter seg inn mot avsgkingspunktet S.

4. Juster sensoren slik at mellomrommet mellom MAGNETEN og avsgkingspunktet S er cirka 5 mm.

1. Ajuste o angulo de instalagdo do TRANSMISSOR DE VELOCIDADE na direccao da unidade principal com um angulo

de +/- 15°% o0 melhor desempenho é obtido na direcgéo vertical.

2. O receptor recebera um sinal sem fios mais forte se o TRANSMISSOR DE VELOCIDADE estiver mais perto do receptor.
Um sinal mais forte de deteccdo néo apenas tem melhor imunidade ao ruido, mas também aumenta a vida util da
bateria do TRANSMISSOR DE VELOCIDADE . Para um bom desempenho sem fios, instale o TRANSMISSOR DE
VELOCIDADE o mais perto possivel da unidade principal, sempre a menos de 70 cm.

3. Ajuste a posicéo fixa do IMAN de modo que o centro do IMAN fique alinhado com o ponto de deteccéo S.

4, Ajuste o sensor de modo que a distancia entre o IMAN e o ponto de deteccao S seja aproximadamente 5 mm.

1. Dostosowac kat, pod ktérym jest zainstalowany PRZEKAZNIK PREDKOSCI tak, aby byt nastawiony w kierunku urzadzenia
gtéwnego pod katem +/- 15°; najlepsze dziatanie uzyskuje sie przy kierunku pionowym.

2. Odbiornik bedzie otrzymywac silniejszy sygnat droga bezprzewodowa, jezeli PRZEKAZNIK PREDKOSCI bedzie blizej
odbiornika. Silniejszy sygnat rejestrujacy jest nie tylko bardziej odporny na zaktécenia, lecz réwniez przedtuza zywotnos¢
baterii PRZEKAZNIKA PREDKOSCI. W celu uzyskania dobrego przekazu bezprzewodowego, prosze zainstalowa¢ PRZEKAZNIK
PREDKOSCI tak blisko urzadzenia gtéwnego, jak to mozliwe, nie dalej niz w odlegtosci 70 cm.

3. Dostosowac¢ pozycje mocowania MAGNESU tak, aby srodek MAGNESU byt w jednej linii z punktem rejestrujacym S.

4. Wyregulowac czujnik tak, aby odlegtos¢ pomiedzy MAGNESEM a punktem rejestrujagcym S wynosita okoto 5 mm.



1. OTtperynupyiite yron yctaHoku NMEPEOATYMKA CKOPOCTU TaK, uTo6bl OH 6bi1 HanpaBeneH Ha raBHOe YCTPONCTBO @
nop yrnom +/- 15° rpafycos, onTuManbHas nepefaya v Nprem CUrHana AoCTUraloTca Npy BepTUKanbHOM

HanpasneHuu. C
Ecnu pacnonoxutb MEPEAATYMK CKOPOCTW 6nmke K NnpreMHUKY, nocneHuin 6yaeT nonyyatb 6onee CUbHbI
6ecnpoBopHol curHan. CurHan n3mepeHvsa 6osbluelt CMbl He TONTbKO MMEET MOBbILLEHHYIO MOMEXOYCTONUMBOCTb,
HO TaKXKe yBeNMYMBAET CPOK CiyKObl 6aTapen MEPEAATYMKA CKOPOCTW. ins onTManbHOM Nepeaayn n nprema
6ecnposopaHoro curHana ycraHosute NMEPEAATYMK CKOPOCTU makcMmanbHo 6113KO K r1aBHOMY YCTPOMCTBY, HO He
panblue 70 cm.

. Otperynupyiite pukcmpoaHHoe nonoxkeHne MATHUTA Tak, utobbl LeHTp MATHWTA 6bin BbIPOBHEH MO TOuKe
n3mepeHusa S.

OTperynupyiTe AaTumK Tak, 4tobbl 3a3op mexay MATHUTOM v TOUKoI N3MepeHUs S COCTaBNAN OKOJO 5 MM.
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. Upravte uhol in3talacie VYSIELACA OTACOK tak, aby smeroval na hlavnu jednotku v uhle +/- 15°. Najlepsi vykon sa
dosiahne pri zvislom nasmerovani.

Prijimac bude prijimat silnejsi bezdrotovy signal, ak sa VYSIELAC OTACOK bude nachadzat blizsie k prijimacu. Silnejsi
snimaci signal ma vyssiu odolnost voci rudeniu a taktiez zvy3uje prevadzkovu zivotnost batérie VYSIELACA OTACOK.
S cielom zabezpeéenia dobrej vykonnosti bezdrotového prenosu nainstalujte VYSIELAC OTACOK ¢o najblizsie k
hlavnej jednotke (najviac viak vo vzdialenosti do 70 cm).

Upravte pevnu polohu MAGNETU tak, aby sa stred MAGNETU zarovnal so snimacim bodom S.

Upravte snimac tak, aby bola vzdialenost medzi MAGNETOM a snimacim bodom $ priblizne 5 mm.
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. Justera HASTIGHETSGIVARENS monteringsvinkel sa att den &r riktad mot huvudmodulen inom en vinkel pa +/- 15°,

bdsta resultat ger en lodrat riktning.

2. Mottagaren erhaller en starkare tradlds signal om HASTIGHETSGIVAREN &r nérmare mottagaren. En starkare
givarsignal har inte endast mindre besvar av brus, den gor dven att HASTIGHETSGIVARENS batteri lever langre. For
goda 6verforingsprestanda bor HASTIGHETSGIVAREN monteras sa ndra huvudmodulen som majligt och inom 70
cm.

3. Justera MAGNETENS fasta position sa att MAGNETENS centrum ar inriktad mot kédnnarpunkten S.

4. Stéll sensorn sa att avstandet mellan MAGNETEN och kdnnarpunkten S &r ca. 5mm.

®
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D.RPM TRANSMITTER AND RPM MAGNET INSTALLATION

Wireless a distanza di rilevamento:
CR2032 nel trasmettitore di velocita:
CR2032 in RPM trasmettitore ~ Circa 600 ore
Trasmettitore di velocita 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /13,9 g

CR2032 dans I' émetteur de vitesse:

Distancia de deteccion inalambrica:
CR2032 en transmisor de la velocidad:
CR2032 en transmisor RPM  Alrededor de 600 horas

Dimensiones y peso: Transmisor de velocidad 35,8 x 34.8 x 12,8 mm /13,9 g

Suitable Fork Size:
Wireless Sensing Distance:

CR2032 in RPM Transmitter ~ Around 600 hol
Dimensions and Weight:

12mm to 50mm
70cm between the transmitter and the main unit.
R2032 in Speed Transmitter: ~ Around 24000 km (15000 miles)

urs

Speed transmitter 35.8 x 34.8 x 12.8mm/ 13.99

RPM transmitter 57 x 35 x 14mm/ 15.5g

Formato della forcella adatto:

Dimensioni e peso:

12mm per forcelle da 50mm (0.5" a 2.0").
70cm tra il trasmettitore e l'unita principale.
Circa 24000 km (15000 miglia)

Trasmettitore RPM 57 x 35 x 14mm /15,5 g

Geeignete Gabel GroRe:

Drahtlose Sensorschaltabstand:
CR2032 in Geschwindigkeitssender:
CR2032 in RPM Transmitter
Abmessungen und Gewicht:

Convient Taille de fourche:
détection sans fil Distance:

CR2032 en RPM émetteur
Dimensions et poids:

12 mm bis 50 mm (0,5" bis 2,0" ) Forks.

70cm zwischen dem Sender und dem Hauptgerat.
Rund 24000 km (15.000 Meilen)

Rund 600 Stunden

Radsenderset 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /13,9 ¢
RPM Sender 57 x 35 x 14mm / 15.5g

12 mma 50 mm (0,5"a2,0")
70cm entre ['émetteur et I'unité principale.
Autour de 24000 km (15000 miles)

environ 600 heures

émetteur Vitesse 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /139 g

Sopiva haarukka pinta-ala:
Langaton tuntoetaisyys:
CR2032 nopeus ldhetin:

CR2032 RPM lahetin
Mitat ja paino:

émetteur RPM 57 x 35 x 14mm / de 15.59

0 de la bifurcacion adecuada: 12mm para horquilla de 50mm (0.5" a 2.0").
70cm entre el transmisor y la unidad principal.
Unos 24000 km (15000 millas)

Geschikte Fork Maat:
Wireless Sensing Afstand:
CR2032 in snelheidszender:
CR2032 in RPM zender
Afmetingen en gewicht:

Vhodné vidlice velikost:
Bezdratové snimaci vzdalenost:
CR2032 v vysilac rychlosti:
CR2032 v RPM vysila¢
Rozméry a hmotnost:

Egnet Gaffel Starrelse:
Tradlgs Sensing Afstand:
CR2032 i Speed Transmitter:
CR2032 i RPM Transmitter
Mal og Veegt:

12 mm tot 50 mm (0,5" tot 2,0" ) Forks.
70cm tussen de zender en de hoofdeenheid.
Ongeveer 24000 km (15000 mijl)

rond 600 uur

Speed zender 35,8 x 34,8 x 12.8mm /13,9 g
RPM zender 57 x 35 x 14mm / 15.5g

12mm do 50mm (0,5" do 2,0") vidlice.

70cm mezi vysilacem a hlavni jednotkou.

Asi 24000 kilometr( (15000 mil)

Zhruba 600 hodin

Viysilac rychlosti 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /13,9 g
RPM vysila¢ 57 x 35 x 14mm /15,5 g

12mm til 50mm (0,5" til 2,0" ) Forks.

70cm mellem sender og hovedenheden.
Omkring 24000 km (15000 miles)

Omkring 600 timer

Hastighedssender 35,8 x 34,8 x 12.8mm /13,9 g
RPM-sender 57 x 35 x 14mm / 15,5 ¢

12mm, 50mm (0.5" jotta 2.0") haarukat.

70cm valimatkaa ja meri aggregaatti.

Noin 24000 kilometrin 15000

Noin 600 tuntia

Nopeus lahetin 35,8 x 34,8 x 12.8 mm /13,9 g
RPM lahetin 57 x 35 x 14mm /15,5 g

Megfeleld villa szélessége: 12 mm-t6l 50 mm-ig (0.5 "- 2.0") villak.
Vezeték nélkiili érzékelési tavolsag: 70cm az ado és a foegység kozott.
CR2032 a sebességadagoloban:  Korilbeltl 24000 km (15000 mérfold)

CR2032 RPM adéval  Koriilbeliil 600 éra

Transmisor RPM 57 x 35 x 14mm / 15,5 g
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one of the SENSING POINT. )

Aligne the center of the MAGNET to | : x
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IMPORTANT:
If either A) or B) is incorrect,

D Test battery

:
3v
@"cmo
:
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TiEBLOES:

Egnet gaffel storrelse:
Tradlgse Sensing avstand:
CR2032 i hastighet senderen:
CR2032 i RPM-senderen
Dimensjoner og vekt:

Widelec odpowiedni rozmiar:
Bezprzewodowych czujnikéw odlegtosci:
CR2032 w nadajnik predkosci:

CR2032 w nadajnik obr. / min

Méretek és stly: Sebességado 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /13,9 g

RPM jelad6 57 x 35 x 14 mm /15,5 ¢

12mm 50 mm (052.0") 7 #—%,

EEE KRR~ DRI 70 cm,

#9 24000 01 (15000 X 7))

#7600 BFRS

3X{SH% 35.8 x 34.8 x 12.8mm/13.9G FEE L LE T,
[Bl#: > > F + — 14 mm x 57 x 35/15.5G

12mm til 50mm (0,5" til 2.0") gafler.

70cm mellom senderen og hovedenheten.

Rundt 24000 km (15000 miles)

Rundt 600 timer

Hastighet senderen 35,8 x 34.8 x 12,8 mm /13.9 g
RPM senderen 57 x 35 x 14mm/ 15,5 g

12mm do 50mm (0,5" do 2.0") widelec.

70cm migdzy nadajnikiem a jednostki glowne.
Okoto 24000 km (15000 miles)

Okoto 600 godzin

Wymiary i waga: Nadajnik predkosci 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /13,9 g
Obr. / min nadajnik 57 x 35 x 14mm/ 15,5 g
Adequado Fork Tamanho: 12 milimetros a 50mm (0,5" para 2,0" ) Forks.
sem fio Distancia de sensoriamento; 70 centimetros entre o transmissor e a unidade principal.

CR2032 no transmissor Velocidade:
CR2032 em RPM Transmissor
Dimensdes e Peso:

Paavep noaxoauT Bunka:

BecnpoBoAHOM ANCTAHLMOHHOTO 30HAMPOBAHNS:
R2032 B ckopocTb nepeaatyuka:

CR2032 B RPM nepepartyvka

Pa3mepbl 1 Bec:

Velkost vhodna vidlica:

Lampliga gaffel storlek:
Trédlosa Sensing avstand:
CR2032 i hastighet séndaren:
CR2032 i RPM séndare

Cerca de 24000 km (15000 milhas)

em torno de 600 horas

velocidade transmissor 35,8 x 34,8 x 12,8 milimetros / 13,9 g
RPM transmissor 57 x 35 x 14 milimetros / 15,5 g

12 mm go 50 mm (0,5" 8o 2.0%) BUNKY.

70 cM Mexay nepefaTHnkoM 1 OCHOBHOTO Broka.
Okono 24000 km (15000 Munb)

Oxono 600 yacos

CkopocTb nepeparymka 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /139 1
RPM nepepnatuuk 57 x 35 x 14 mm / 15.5g

12mm do 50mm (0.5" na 2.0") Forks.

-' Bezdrotove, snimacia vzdialenost:  70cm medzi vysielacom a hlavnou jednotkou.
CR2032 v vysielac rychlosti: ~ Asi 24000 km (15000 mif)
@ < Cap CR2032 v RPM vysielac:  Okolo 600 hodin
Rozmery a hmotnosti:  Vysiela¢ rychlosti 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /13,9 g

RPM vysiela¢ 57 x 35 x 14mm /15,5 g

12mm till 50mm (0,5" till 2.0") gafflar.
70cm mellan séndaren och huvudenheten.
Cirka 24000 km (15000 miles)

Omkring 600 timmar

or signal input will result.

Dimensioner och Vikt:  Hastighet séndare 35,8 x 34,8 x 12,8 mm /13,9 g
J RPM séndare 57 x 35 x 14mm /15,5 ¢

@ 1. It will receive a stronger wireless signal if the RPM Transmitter is more close to the main unit. The arrow of the RPM Transmitter
must point to the main unit, and install the RPM Transmitter as close to the main unit as possible and within 80cm to get a better
wireless performance.(D-2)

Adjust the installation angle of the RPM Transmitter to aim at the direction of the main unit within +/- 15°, the best performances is
at horizontal direction (0) between the RPM Transmitter arrow and the battery cap of the main unit.

Make sure that the GAP between the RPM Pedal MAGNET and the RPM Transmitter is within 5mm. (D-3)
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. Il segnale wireless ricevuto sara pitl potente se il Trasmettitore RPM si trova piu vicino all'unita principale. La freccia del
Trasmettitore RPM deve essere rivolta verso l'unita principale: installare il Trasmettitore RPM quanto pil vicino possibile all'unita
principale (e comunque a una distanza max. di 80 cm) per ottenere le migliori prestazioni di trasmissione del segnale.(D-2)
Regolare I'angolo di installazione del Trasmettitore in modo tale dirigere quest'ultimo verso l'unita principale con uno scarto max. di
+/- 15°: la prestazione migliore si otterra ponendo il trasmettitore in direzione orizzontale (0) puntandolo tra la freccia del
Trasmettitore e il copribatteria dell'unita principale.

. Accertarsi che la DISTANZA tra il magnete e il Trasmettitore sia di max. 5 mm. (D-3)
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. Die Signalstarke wird starker, wenn sich der DREHZAHLSENDER n&her am Computer befindet. Der Pfeil des
DREHZAHLSENDER muss auf den Computer zeigen. Montieren Sie den DREHZAHLSENDER so nahe am Computer wie
maglich, in jedem Fall jedoch im Umkreis von 80 cm, um eine gute Signalstérke zu gewéhrleisten. (D-2)

. Stellen Sie den Montagewinkel des DREHZAHLSENDER so en, dass der Winkel im Verhaltnis zum Computer bei +/- 15° liegt. Die
besten Ergebnisse werden bei horizontaler Ausrichtung (0) zwischen Sensorpfeil und Batteriedeckel des Computers erzielt.

. Achten Sie darauf, dass der SPALT zwischen DREHZAHL-PEDALMAGNET und DREHZAHLSENDER im Bereich von 5 mm liegt.
(D-3)
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. Plus le capteur est proche de I'unité principale, plus fort est le signal recu. La fleche du Emetteur du compte-tours doit étre dirigée
vers l'unité principale ; le Emetteur du compte-tours doit étre installé aussi prés que possible de I'unité principale et & 80 cm (2,6
pieds) au maximum pour des performances ooptimales de la transmission sans fil. (D-2)

. Ajutez I'angle de montage de I'émetteur du compte-tours pour le diriger vers 'unité principale +/- 15° ; les meilleures performances
sont obtenues a I'horizontale (0) entre la fleche du I'émetteur du compte-tours et le couvercle de pile de I'unité principale.

. Vérifiez que I'espace entre I'aimant et le capteur soit inférieur 8 5 mm. (D-3)
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@ 1. La sefial inalambrica recibida sera mas fuerte si el Transmisor de RPM se coloca més cerca de la unidad principal. La flecha del
Transmisor de RPM debe apuntar hacia la unidad principal y el Transmisor de RPM ha de instalarse lo mas cerca posible de la
unidad principal, a un maximo de 80 cm (2,6 pies) para que el sistema inalambrico funcione mejor. (D-2)

. Ajustar el angulo de instalacién del Transmisor de RPM para que apunte en direccién a la unidad principal con un margen de +/-
15°. El resultado es mejor en direccion horizontal (0) entre la flecha del Transmisor de RPM 'y la tapa de la bateria de la unidad
principal.

. Asegurarse de que el ESPACIO existente entre el iman y el Transmisor tenga como méaximo 5 mm(0.2"). (D-3)

N

w

€

. Als de Toerentalzender dichter bij de hoofdeenheid zit, zal de draadloze ontvangst van het signaal sterker zijn. De pijl van de
Toerentalzender moet op de hoofdeenheid zijn gericht. Om de draadloze ontvangst te verbeteren, dient de Toerentalzender zo
dicht mogelijk bij de hoofdeenheid te worden geinstalleerd (op minder dan 80 cm). (D-2)

Pas de hoek van de zender zodanig aan dat deze in een hoek van +/- 15° op de hoofdeenheid staat. De beste resultaten krijgt u als
de Toerentalzender horizontaal staat en er een hoek is van (0) tussen de Toerentalzenderpijl en de batterijdeksel van de
hoofdeenheid.

. Controleer of de OPENING tussen de magneet en de Toerentalzender kleiner is dan 5 mm(0.2"). (D-3)
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@ 1. Piijimany signél bude silngjsi, jestlize umistite SNIMAC OTACEK blize k hlavni jednotce. Sipka SNIMACE OTACEK musi miiit k
hlavni jednotce. Abyste ziskali kvalitni bezdratovy prenos, nainstalujte SNIMAC OTACEK co nejblize k hlavni jednotce v maximalni
vzdalenosti 80 cm. (D-2)

Nastavte instala¢ni ihel SNIMACE OTACEK tak, aby snima¢ mifil smérem k hlavni jednotce v rozmezi Ghlu +/- 15°. Nejlepsi vykon
ziskate ve vodorovném sméru (0) mezi Sipkou SNIMACE OTACEK a krytem baterie na hlavni jednotce.

3. Ujistéte se, ze se mezi otadkovym pedalovym magnetem a SNIMACEM OTACEK nachazi MEZERA §iroka piiblizné 5Smm. (D-3)
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@ 1. RPM-SENDEREN modtager et steerkere tradlgst signal, hvis den er anbragt sa teet som muligt pa modtageren. Pilen pa
RPM-senderen skal pege pa hovedenheden og RPM-senderen bgr installeres sa teet p& hovedenheden som mulig og i en afstand
pa 80 cm for at sikre en optimal tradlgs ydelse. (D-2)

Juster RPM-SENDERENS installationsvinkel, séledes at den er rettet mod hovedenheden inden for en vinkel p& +/- 15°; det bedste
resultat opnas i vandret retning (0) mellem pilen pA RPM-SENDEREN og batteriheetten pa hovedenheden.

3. Serg for, at MELLEMRUMMET mellem Rpm-pedalmagneten og RPM-senderen er i en afstand p& 5 mm. (D-3)
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1. Se saa vahvemman langattoman signaalin, jos kierroslukumittari on I&hempana paayksikkoa. Kierroslukumittarin nuolen on
osoitettava paayksikkéon ja kierroslukumittari on asennettava mahdollisimman léhelle paéayksikkéa 80 cm séateella paremman
langattoman toiminnan varmistamiseksi. (D-2)

2. Saada kierroslukumittarin asennuskulma osoittamaan paéyksikon suuntaan, +/- 15° kulmassa, paras tulos syntyy vaakasuorassa
suunnassa (0) kierroslukumittarin nuolen ja paayksikon akun kannen valilla.

3. Varmista, ettd VALI kierroslukupolkimen magneetin ja kierroslukumittarin vélissé on enintaan 5 mm. (D-3)

@ 1. Erésebb radisjelet eredményez, ha az FORDULATSZAM kézl6 egység kdzelebb van a f6 egységhez. Az FORDULATSZAM
kézl6 egységen talalhato nyil a f6 egységre kell mutasson, mig az FORDULATSZAM kdzI6 egységet a f6 egységhez a
leheté legkozelebb szerelje fel a jobb vétel érdekében.(D-2)

2. Az FORDULATSZAM kézI6 szogét +/-15° fokos szdgben allitsa be a f6 egységgel szemben. A legjobb teljesitményt akkor
éri el, ha az FORDULATSZAM kézI6 nyila és a f6 egység elemtart6 sapkaja vizszintesek egymassal.

Gy6z6djén meg arrdl, hogy az Rpm Pedal MAGNES és az FORDULATSZAM koézI§ érzékeld kozti tavolsag 5mm-nél

kisebb. (D-3)
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. Den vil motta et sterkere tradlgst signal hvis RPM-senderen er nzermere hovedenheten. Pilen pA RPM-senderen ma peke
mot hovedenheten og RPM-senderen skal installeres sa neer hovedenheten som mulig innenfor en avstand pa 80 cm, for &
oppna bedre tradlgs ytelse.(D-2)

. Juster installasjonsvinkelen p& RPM-senderen slik at den peker i retning av hovedenheten innenfor en vinkel pa +/- 15°; den
beste ytelsen oppnas i horisontal retning (0) mellom pilen pad RPM-senderen og batterilokket pa hovedenheten.

. Pass pa at MELLOMROMMET mellom Rpm-pedalmagneten og Rpm-sensoren er innenfor en avstand pa 5 mm. (D-3)
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1. Sygnat przesytany bezprzewodowo bedzie lepiej odbierany, jezeli przekaznik obr/min bedzie blizej urzadzenia gtéwnego.
Strzatka na przekazniku obr/min musi wskazywac na urzadzenie gtéwne, zas przekaznik obr/min nalezy instalowac tak
blisko urzadzenia gtéwnego, jak to mozliwe, nie dalej niz w odlegtosci 80 cm, dzieki czemu uzyska sie lepszy przekaz
bezprzewodowy. (D-2)

Dostosowac kat, pod ktérym jest zainstalowany przekaznik obr/min tak, aby byt on nastawiony w kierunku urzadzenia
gtéwnego pod katem +/- 15°; najlepsze dziatanie uzyskuje sie przy kierunku poziomym (0) pomiedzy strzatka przekaznika
obr/min a ostong baterii urzadzenia gtéwnego.

Upewni¢ sig, czy ODLEGLOSC pomiedzy magnesem obr/min pedatu a przekaznikiem obr/min jest nie wigksza niz 5 mm.
(0-3)
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1. O receptor receberda um sinal sem fios mais forte se o Transmissor de rpm estiver mais perto da unidade principal. A seta
do Transmissor de rpm Transmissor de rpm deve ficar apontada para a unidade principal, e o Transmissor de rpm deve ser
instalado o mais perto possivel da unidade principal, sempre a menos de 80 cm, para obter um melhor desempenho sem
fios.(D-2)

. Ajuste o angulo de instalagdo do Transmissor de rpm de modo que fique apontado para a unidade principal com um angulo
de +/- 15°; o melhor desempenho é obtido na direccéo horizontal (0°), que corresponde ao angulo nulo entre a seta do
Transmissor de rpm e a tampa da bateria da unidade principal.

Certifique-se de que a DISTANCIA entre o iman do Pedal de rpm e o Transmissor de rpm é menor ou igual a 5 mm. (D-3)
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1. Ecnu pacnonoxutb nepeaatink RPM 6nmke K rnaBHOMY yCTPOWCTBY, NPMEMHMK ByfieT nonyyaTb Gonee cUnbHbI 6ecnpoBofHon
curnan. Ctpenka Ha nepegatunke RPM fomxHa 6biTb HanpasneHa Ha rnaBHoe yCTPOIICTBO, U ANA ONTUMAbHON Nepefaun n
npuema 6ecnposoaHoro curkana nepegatink RPM fosmkeH 6biTb yCTaHOB/IEH MakCUMabHO GNINM3KO K F1aBHOMY YCTPOMCTBY, HO
He panbue 80 cm.(D-2)

Otperynupyiite yron yctaHoBku nepegartunka RPM Tak, utobbl OH 6bin HanpaBfieH Ha rMaBHOe yCTPOWCTBO NoA yrnom +/- 15°
rpajycoB, onTuManbHas nepefaya v Nprem CurHana JOCTUralTCA NpK BePTUKanbHOM BbipaBHuBaHuK (0) cTpenku nepegartymka
RPM 1 Kpbilwky 6aTapeiiHOro oTceka rnaBHOro yCTPocTBa.

3A30P mexay MATHUTOM peivara Rpm v nepegatynkom Rpm fonxeH coctaBnath He 6onee 5 mm. (D-3)

N

w

@ 1. Bude prijimat silnej$i bezdrdtovy signal, ak sa VYSIELAC OTACOK bude nachadzat blizsie k hlavnej jednotke. Sipka
VYSIELACA OTACOK musi smerovat k hlavnej jednotke. VYSIELAC OTACOK nainstalujte ¢o najblizSie k hlavnej jednotke
(do vzdialenosti max. 80 cm), ¢im ziskate lepsi vykon bezdrétového prepojenia.(D-2)
. Upravte uhol instalacie VYSIELACA OTACOK tak, aby smeroval na hlavnu jednotku v rozsahu +/- 15°. Najlepsi vykon sa
dosiahne vo vodorovnom smere (0) medzi $ipkou VYSIELACA OTACOK a vieckom batérie hlavnej jednotky.
. Skontrolujte, ¢i m& MEDZERA medzi Magnetom otagok pedala a VYSIELACOM OTACOK hodnotu max. 5 mm. (D-3)

N

w

@ 1. Den erhdllna tradlésa signalen &r starkare om varvtalsgivaren &r narmare huvudmodulen. Pilen pa varvtalsgivaren maste
peka mot huvudmodulen och varvtalsgivaren ska monteras s& nara huvudmodulen som méjligt, i alla fall inom 80cm, for att
uppna ett gott resultat. (D-2)
2. Justera varvtalsgivarens monteringsvinkel sa att den ar riktad mot huvudmodulen inom en vinkel pa +/- 15°, for basta
resultat ska pilen pa varvtalsgivaren peka i lodratt riktning (0) mot huvudmodulens batterik&pa.
3. Se till att AVSTANDET mellan varvtalspedalens magnet och varvtalsgivaren ar hégst 5mm. (D-3)



